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Dziekujemy za wybor serii Elmatic EM, wielofunkcyjnych, wysoko wydajnosciowych serwonapedow
ogdlnego przeznaczenia.

Przed rozpoczeciem instalacji, uruchomieniem, konserwacjg czy inspekcjg serwosterownika nalezy zapozna¢
sie z trescig instrukcji, aby uzywac urzadzen zgodnie z przeznaczeniem, wykorzystywac petny potencjat, jak i
zapewnié bezpieczenstwo uzytkownikom.

W instrukgcji uzytkownika, instrukcje zwigzane z bezpieczefistwem zostaty oznaczone jako ,,OSTRZEZENIE” i

L,UWAGA”. Zwré¢ uwage na symbol ostrzegawczy ,, #” i uwagi ,,\” oraz informacje z nimi zwigzane.

,OSTRZEZENIE ¥” oznacza, ze nieprawidtowa obstuga moze spowodowaé niebezpieczne warunki, ktére
moga doprowadzi¢ do uszkodzenia ciata lub Smierci.

,UWAGA!” oznacza, ze nieprawidtowa obstuga moze spowodowac niebezpieczne warunki, ktére moga
doprowadzi¢ do $rednich i lekkich obrazen personelu lub moga spowodowac fizyczne szkody.

Schematy przedstawione w instrukcji uzytkownika mojg za zadanie utatwi¢ zrozumienie dziatania urzgdzenia
i moga nieznacznie réznic sie od rzeczywistego urzadzenia.

Jesli masz jakiekolwiek pytania skontaktuj sie z twoim lokalnym dystrybutorem lub firmg od ktdérej zakupites$
urzadzenie.

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep ELMARK lmatic

M O T 1 ON C O NTR O L

Spis tresci

1. Y o JTo11 1 L - S
1.1. Tabliczki znamionowe serwonapedu ........cceeeeeeciiiiieeiee e,
1.1.1.  Tabliczka znamionowa serwosterownika .........cccccoveeeieiiiieniecineenieens
1.1.2.  Tabliczka znamionowa serwosilnika ........c..cceceevireienciinienienieenececeee,
1.1.3.  Przewody zasilajgce serwosilnika.........cccoeeeiiiieeciiiiieie e,
1.1.4. Przewody €NKOUEIA .....ueeeieeieeiiiiiieeee ettt ettt e e e arree e e e e e e araaeeas

1.2. Ogolna specyfikacja serwonapedu.......ccueeeeeiiieiiiiie e e
1.3. Instalacja serwosterownika.......ccccueeeeeciiiicciiee e
1.3.1.  OtOCZENIE FODOCZE ...oouviiiiiieeiieiieeeee et
1.3.2.  Mi€jSCE INStAlaCji.ccciueeeeeiiiiieciiee e e e e
0SS TS TR o Yo Yo | o I 11 To 41 - U SRS
1.3.4.  Standardy inStalaci....ccccceeeeeeciiiieei e

1.4. Wymiary serwosteroWNIKOW.........ccivuiiieiciieecciiee e evee e e eeee e
1.4. 1. Wymiary rozmiarU A oo
1.4.2.  Wymiary rozmiaru B ...,
1.4.3.  Wymiary rozmiaru C ..oooeviiiiiiiiiii
1.4.4.  Wymiary rozmiaru D ..o,

2. Podtgczenie €leKErYCZNE ...
2.1. Podtaczenie gtdwnego zasilania......cccoccveeiecieie e
2.1.1. Metoda podtgczenia ztgcza obwodu gtéwnego zasilania ..........ccocc.....e..

2.1.2. Typowe podtgczenie obwodu gtéwnego zasilania (3-fazowy 220/380V)

2.1.3. Typowe podtaczenie obwodu gtéwnego zasilania (1-fazowy 380V)........
2.2. Typowe podfgczenie trybdw sterowania ......cceeecvveeeeeieeecviiee e
2.2.1. Tryb sterowania predkoscig (200W — 3kW) ....ccceeirerieiiiieeeiieeeeieee e,
2.2.2. Tryb sterowania predkoscig (4,5 — 18,5kW) ....cccccueeeevreeeenieeeecieee e
2.2.3.  Tryb sterowania pozycjg (200W — 3kW) ...ccccuvirieciee et
2.2.4. Tryb sterowania pozycjg (4,5 = 18,5kW) ....cccuuriieeiieiecieeeeiee e
2.2.5. Tryb sterowania momentem obrotowym (200W — 3kW).......cccceeeeunneenn.
2.2.6. Tryb sterowania momentem obrotowym (4,5 — 18,5kW) .......ccccvveeunneenn.
2.3. Opis uktadu zaciskOW (200W = 3KW) ..ceceuieieeiiee e

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl

NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep ELMARK lmatic

M O T 1 ON C O NTR O L

2.3.1.  Uktad zaciskOW ztgCza zasilania......c..eeeecuieeeiiiiie ettt ae e e e e 22
2.3.2.  Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego WejSE/WYJSE (CNL) ..eecveeeeveeecreecieeeree et 22
2.3.3.  Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego WejSE/WYJSE (CN2) ..eecveiiieeeciee e 24
2.3.4.  Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego wejSE/WYJSE (CN3B) ..eccviiiieeeiee e 25
2.4, Opis uktadu zaciSkOW (4,5 = 18,5KW) .......uuieieiiee ettt ettt ettt e et e et e e e eare e e eentee e e eaneeas 26
2.4.1.  Uktad zaciskOW ztgCza Zasilania.........eeeecuieeiiiiiie et 26
2.4.2.  Uktad zaciskow ztacza sygnatowego wejS¢/wyj$¢é (CN1, CN2, CN5) .....ooeverivieeeieecreecree e 26
2.4.3.  Uktad zaciskdw ztgcza sygnatowego petli zwrotnej (CN3) .....ocoeviiiieiiieieciee e 29
2.4.4. Uktad zaciskdw ztgcza sygnatowego komunikacji (CN6, CN7) ....ooeeeiuieeeeiieeeeeiiee e 29
2.5. (0] o111V o [ £- or.Z- RS 30
2.5.1. Schematy podtgczenia (200W — 3KW) ....ooiiiiiieeee ettt ettt e e eetre e e 30
3. [ Ta 1<l o] 1= =) o Y { F U SUPPRN 33
3.1. Funkcje panelu OpPeratorsKiBZO .......uuiecuiieieieieeciiee e ctee e eetee e e e e ae e e eeae e e esateeeeentaeeesnaeeesnreeeaan 33
3.1.1.  Nazwy przyCiskOW i iCh fUNKCIE ....uvviiieeieeeeee e e e e e e e e annees 33
3.2. Operacje w trybie funkcji POMOCNICZYCN........uiiiiiiieee e e 33
3.2.1. Lista parametrow w trybie funkcji pomocniczych .........cooocviiieciii e 33
3.3. Operacje w trybie ustawien parametréw Uzytkowych ........ccccoviiiiiiiiiiiii e, 34
3.3.1.  Ustawienia parametrdw UZYTKOWYCH ........cuuiiiiiiiiiee et e e e e 34
3.4, Operacje W trybie PoOdgIgdu .........cocueeeeiiiee et e e e naeas 37
3.4.1.  Wyswietlanie trybu podglgadu ... 37
4. SAMO-UCZENIE SEIWOSIHINIKA .. .eeiitiieiieiite ettt e esae e e saneesaees 39
4.1. Samo-uczenie wartosci kgtowej serwosilnika ........cccevvieiiee e 39
4.2. Samo-uczenie INErcji ODCIGZENIA c.coc.ueiiiiiee e e e e e e e e e e e e e e aaebe e e e e e e e nnnees 40
5. DZIATANIE .. et e b et b et bt e be e e ae e e ba e e nee e baeeaneeeane 42
5.1. [0 o181V o Y4 U T o TSR 42
5.1.1.  Prébny rozruch serwoSiiNIKa ........cc.uuiiiiiiie e e e e e aaeaes 42
5.2. TrYb STEIOWANIA POZYC) G eiiiiiieiiiiiiiie e ettt e e e ettt e e e e e e ettt e e e e eeeeetabbeeeaeeseeassraseeeeseasansraseaaasenns 43
5.2.1.  Sygnaty trybu StEroWania POZYC)g...cccuuieecureeiiiiieeeirieeeiteeesrteeeeetreeesnteeeeseteeeessseeesneaeessnseeeaas 43
5.2.2.  Ustawienia parametrow UZYtKOWYCH ........oooiiiiiiee e 44
5.3. Tryb sterowania PredkoSCig ..o e e e e e e e e aeaaaeeeaan 45
5.3.1.  Sygnaty trybu sterowania predkoSCig .....ccveeiruiieeeiiie e e e 46
5.3.2.  Ustawienia parametrow UZYtKOWYCH ........oooiiiiiiee e 46

Elmark Automatyka S.A.
ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/;?;} ELMARK l

Automatyka

Matic

M O T 1 ON €C O NTRO L

5.3.3. Wprowadzenie do sterowania predkoscig za pomocg wejscia analogowego ..........ccceeeeuunennn. 48

5.4. Tryb sterowania momentem OBroOtOWYM ......cccoiiiiiiiii e e e e e e e 49
5.4.1.  Sygnaty trybu sterowania momentem ObrotOWYM .......c.ceevvviieeeiiie e e e e 50
5.4.2. Wejscie sterujgce momentem ObrotOWYM .......ceeiiiiiiiciiee e e e e 50
5.4.3. Limit predkosci w trybie sterowania momentem obrotowym ..........cccccoviieiieeiiciiiiieeee e 51
LR S 1 0 oY LT g1 o 1Yo U o YRR 53

6. [ = I o =T [ 411 e 1 SR SR SNt 54
6.1. Parametry UZYTKOWE ......oooiiii ettt ettt e e e e e e et e e e e e e e e e ntbaseeeeeeesantaareeaaeeannn 54
3 R B € (o 1YY o =l o =1 -] 4 <] o V2RO PUPURRNt 54

7. Protokot KOMUNIKGCYJNY ...eveeiiiieecei ettt e e e st e e e et e e e entaeessntaeeesnsaeeennnes 90
7.1. WYDOr PAarametrOW IMOABUS........coceiiiieiee ettt e e e e e e e e arr e e e e e e s e aaraeeeaeeeeennnees 90
7.2. ProtOKOT IMOTBUS......eeiiiiiee ettt sttt sttt et e st e e sab e sareesabeesaneennees 90
7.3. Zastosowany Przyktad MOABUS .......cccueeii ettt e e e e e e e te e e e enta e e e saneeeesseeeeennns 90
8. KONSErWaCja i INSPEKCIA ..uvriiiiieieeeeee e e e e et e e e e e e bt e e e e e e e eesanbbaaeeaaeeanan 92
8.1. Diagnoza nieprawidtowosci i Srodki zaradCze ...........eeveeiieeiiiiiii e 92
8.1.1.  Lista wySwietlanych alarmOW .........cc.uiiiiiiii e 92
8.1.2.  Przyczyny i srodki zaradcze dla wyswietlanych alarmow...........ceeeiiiicciiiiii e, 95

9. SPecyfikacja SErWOSIINIKOW .......coiiiiiiiiiiiee et e e e e e e e a e e e e e e e e s eaaraeeeaeeeennnnees 99

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl

NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep ELMARK lmatic

M O T 1 ON C O NTR O L

Specyfikacja

1. Specyfikacja

1.1. Tabliczki znamionowe serwonapedu
1.1.1. Tabliczka znamionowa serwosterownika

Rodzaj: EMD100-40A-2 (00)

1.Seria serwosterownika EMD100: Seria 100

2.Moc serwosterownika: 40A,400W; 75A,750W; 100A,1kW; 150A,1.5kW; 200A,2kW; 300A,3kW; 400A,4kW;
500A,5kW; 600A,6kW; 750A,7.5 KW; 11kA,11kW; 15kA,15kW; 18kA,18.5kW;

3.Klasa napiecia serwosterownika: 2:1-fazowe/3-fazowe AC220V; 4:3-fazowe AC380V

4.Rodzaj oprogramowania: 00 — Standardowy model, 03 — Latajaca pita, 09 — N6z obrotowy, E - EtherCAT

1.1.2. Tabliczka znamionowa serwosilnika

Rodzaj: EMM-60 KP 40A30DAYYB

1.Seria serwosilnika

2.Kotnierz: 60 — kotnierz 60 mm, 80 — kotnierz 80 mm, 130 — kotnierz 130 mm, 180 — kotnierz 180 mm
3.Klasa inercji: KP — niska inercja, SP — drugorzedna inercja, HP — wysoka inercja

4.Moc serwosilnika: 40A,400W; 75A,750W; 100A,1kW;

5.Predkos¢ obrotowa serwosilnika: 10 - 1000 obr/min, 15 — 1500 obr/min, 20 — 2000 obr/min, 25 — 2500
obr/min, 30 — 3000 obr/min

6.Rodzaj enkodera: S — 2500 ppr(), T— 2500 ppr(standardowy), D — 17 bitowy absolutny wieloobrotowy, P —
23 bitowy absolutny wieloobrotowy

7.Hamulec elektromagnetyczny: A — bez hamulca, B —z hamulcem

8.Rowek na wale: Y — z rowkiem

9.Uszczelnienie olejowe: Y — z uszczelnieniem

10.Klasa napiecia: B—220V, D — 380V

1.1.3. Przewody zasilajgce serwosilnika

Rodzaj: EMC-DL 040-A-3(-T)

1.Sterownik JIQU

2.Przewad zasilajacy

3.Moc serwosterownika: 020 - 200W, 040 - 400W, 075 - 750W; 100 - 1kw, 150 — 1,5kW, 200 — 2kw, 300 —
3kW, 450 — 4.5kW, 550 — 5.5kW, 750 — 7.5kW

4.Ztacze: A — standardowe, H — robotyczne, F — wodoodporne

5.Dtugosé: 3-3m,5-5m,7—7m, 10— 10m

6.Elastycznos¢

1.1.4. Przewody enkodera

Rodzaj: EMC-BM 040 S-A -3 (-T)
1.Sterownik JIQU
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2.Przewad zasilajacy

3.Moc serwosterownika: 020 - 200W, 040 - 400W, 075 - 750W; 100 - 1kW, 150 — 1,5kW, 200 — 2kW, 300 —
3kW, 450 — 4.5kW, 550 — 5.5kW, 750 — 7.5kW

4.Rodzaj enkodera: S — 2500 ppr(), T— 2500 ppr(standardowy), D — 17 bitowy absolutny wieloobrotowy, P —
23 bitowy absolutny wieloobrotowy

5.Zlacze: A — standardowe, H — robotyczne, F — wodoodporne

6.Dtugosc: 3—-3m,5—-5m,7—-7m, 10— 10m

7.Elastycznos¢
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1.2. Ogdlna specyfikacja serwonapedu

1. Sterowanie pozycja

. 2. Sterowanie predkoscig
Tryb sterowania .
3. Sterowanie momentem

8, obrotowym
S . Inkrementalny sygnat prostokatny
% | Sprzezenie zwrotne .,
° 2. Wartosc¢ absolutna
Q.
n Temperatura
© . . 0 ~+55°C/-20 ~+85°C
% otoczenia/przechowywania
5" Warunki Wilgotnos¢ L .
. . . . 90% RH lub mniej (niekondensujace)
uzytkowania otoczenia/przechowywania

Odpornosé na
) P i . 4,9 m/s? /19,6 m/s?
wibracje/uderzenia

5000 (dolny limit zakresu kontroli
. L predkosci jest warunkiem nie

Zakres regulacji predkosci . L
zatrzymywania przy obcigzeniu

momentem znamionowym)

. Gdy obcigzenie jest w zakresie 0~
Regulacja o
L 100%, mniej jak £0,01% (przy
obcigzenia . . .
. predkosci znamionowej)
Regulacja — -
. . L Napiecie znamionowe +10%, 0% przy
] predkosci Regulacja napiecia , . . .
Wydajnosé predkosci znamionowej)
Regulacja 25+25 °C: £0,1% lub mniej (przy
temperatury predkosci znamionowej)

Charakterystyka czestotliwosci
1,3 kHz (gdy JL=JM)
(pasmo)

Precyzja kontroli momentu
. +2%
obrotowego (powtarzalnosé)

L 0~65s (mozna odpowiednio ustawic
Ustawienie czasu soft-startu . o L
czas przyspieszania i zwalniania)

+10 VDC (zakres zmian O-

Sterowanie predkoscig, momentem

Napiecie 10V/znamionowg szybkos¢ obrotu)
referencyjne Napiecie wejsciowe: max. £12V (obroét
Analogowe , A .
. . w przdd gdy napiecie dodatnie)
Sygnaty wejsciowe sterowanie -
. Impedancja
predkoscia . Okoto 10kQ
wejsciowa
Stata czasowa
Okoto 47us
obwodu
3
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+10 VDC (zakres zmian O-
10V/znamionowg szybkosé
Napiecie obrotu)
referencyjne | Napiecie wejsciowe: max. £12V
Analogowe , . .
) (obrét w przéd gdy napiecie
sterowanie .
dodatnie)
momentem -
Impedancja
obrotowym . Okoto 10kQ
wejsciowa
Statfa
czasowa Okoto 47us
obwodu
Wybér
Moment . o
., | kierunku Wejsciowy sygnat cyfrowy
obrotowy/predkosé
obrotu
. L , 0~100% (Ustawienie
Kompensacja sprzezenia w przod ] .
o rozdzielczosci 1%)
Wydajnos¢ - —
} . . . 1~65535 jednostek (ustawienie
Zakonczenie pozycjonowania ] o )
rozdzielczosci 1 jednostki)
Inkrementalny 2500 ppr, 5000 ppr
Enkoder
.g Absolutny 17bit, 20bit, 23bit
>
§_ 1. Znak + ciag impulséw;
2 . 2. CCW +ciag impulséw CW
c Rodzaj A o
s 3. Rodznica faz 90 ° 2-fazowa (faza
o
E Imouls A + faza B)
» P ] Sterownik réznicowy (+5V)
o referencyjny
Sygnaty wejsciowe Forma Otwarty kolektor (+5V, +12V,
+24V)
.~ .| Sterownik réznicowy: max. 4MHz
Czestotliwosc
Otwarty kolektor: max. 500kHz
. Sygnat czyszczenia (jednakowy
Sygnat sterujacy . o
ksztatt impulsu wejSciowego)
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. Faza A, Faza B, Faza Z, wyjscie
- Stan wyjsciowy . . .
Wyjscia sterownika réznicowego

pozycjonowania

Wspdtczynnik podziatu Podziat arbitralnie

9 wejsc

Serwo Wk, Akcja P (lub zmiana trybu
sterowania, zmiana obrotu
serwosilnika przeprowadzona

. . L predkoscia wewnetrzng, zerowa
Sygnaty wejsciowe Moze prowadzi¢ zmiane sygnatu . .
. . faza, zakazany impuls sterujacy),
sekwencyjne dystrybucji ] )
zakazany obrét w przdéd (P-OT),
zakazany obrét w tyt (N-OT), reset
alarméw, ograniczenie pradu do

przodu, ograniczenie pradu do tytu

Sygnaty wejsciowe/ wyjsciowe

(wybér predkosci wewnetrznej)

5 wyjsc

Zakonczone pozycjonowanie (stata
Sygnaty wyjsciowe Moze prowadzi¢ zmiane sygnatu | predkosc), obroty silnika, gotowos¢
sekwencyjne dystrybucji serwonapedu, ograniczenie pradu,
limit predkosci, ostrzezenie

zatgczenia hamulca, sygnat NEAR

Gtéwne wytaczenie zasilania, alarm
Funkcja hamulca dynamicznego (DB) serwonapedu, Serwo WYL, akcja
przekroczenia pozycji

P-OT, N-OT, akcja zatrzymania DB,
Funkcja blokady przekroczenia pozycji (OT) spowalnianie, zatrzymanie

wybiegiem
Elektroniczna przektadnia 0,001<B/A<4000
Nadpradowe, przepiecie, niskie

napiecie, przecigzenie,
nieprawidtowa regeneracja,
wykrycie gtdwnego obwodu,
przegrzanie, zagubiona faza

Funkcje ochronne e o .
zasilania, przepetnienie, nadmierna

Wbudowane funkcje

predkos¢, btad enkodera, ochrona
przed ucieczka, nieprawidtowos¢
CPU, nieprawidtowos¢ parametrow,
offset pozycji, inne

. o Gtéwne zasilanie, 5-segmentowy
Funkcje wyswietlacza LED L.
wyswietlacz LED

Funkcje Podtaczone urzadzenia CAN(sybase), MODBUS
komunikacyjne Ustawiony adres osi Ustawione wg. parametru
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Komunikacja N

Kiedy port RS-485, najwieksza stacja
slave jest zarzadzana przez numer
stacji

Funkcja

Wyswietlenie statusu, ustawienia
parametréw uzytkowych,
wyswietlanie parametréw pracy,
Sledzenie alarmoéw, operacja JOG,
auto-strojenie, sygnaty sterujgce
predkoscig, momentem, funkcje
mapowania

Inne

Szukanie poczatku, funkcja samo-
uczenie kata watu, auto-regulacja
wzmocnienia, ttumienie nisko-
czestotliwosciowych wibracji,
zmiana trybu pracy, ttumienie
rezonansu silnika, funkcje DIDO,
zamknieta petla sprzezenia
zwrotnego, funkcja przerwania o
statej dtugosci, tatwa instalacja i
konserwacja produktu

1.3. Instalacja serwosterownika

Elmatic EM jest rodzajem serwosterownika z podstawg (zdolnym do zawieszenia). Jesli zamontuje sie
serwosterownik w nieprawidtowy sposdb, wystgpi uszkodzenie, wiec w procesie instalacji nalezy stosowa¢

sie do instrukcji ponize;j.

1.3.1. Otoczenie robocze

W stanie wytaczenia bezpieczne warunki okreslamy w zakresie temperatury -20~+85°C, brak kondensacji w

90% RH lub mniej,

e  Kategoria przepiecia: Il
e  Stopien skazenia: 2
e Stopien bezpieczenstwa: 1X

¢ Wysokosé: 1000 lub mniej wg ponizszego kryterium

e UL508C
* CSAC22.2 No.14
* EN50178

e EN55011 grupalklasa A
¢ EN61000-6-2
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1.3.2. Miejsce instalacji

Instalacja w skrzyni sterowniczej, projektowanie wielkosci skrzyni sterowniczej, konfiguracja serwonapedu i
dobdr metod chtodzenia powinna by¢ tak wybrana, aby czes$¢ peryferyjna serwosterownika znajdowata sie
w temperaturze ponizej 55°C.

Po zainstalowaniu w poblizu elementu grzejnego, temperatura serwosterownika powinna by¢ utrzymana
ponizej 55°C, zaleca sie kontrolowanie temperatury otoczenia ze wzgledu na ryzyko wystgpienia radiacji
cieplnych czy konwekcji spowodowanych elementem grzewczym.

Instalacja w poblizu zrédta wibracji. Nalezy zainstalowac izolator wibracji na powierzchni serwosterownika,
aby uniemozliwi¢ przechodzenie wibracji do serwosterownika.

Podczas instalacji w otoczeniu korozyjnych gazéw nalezy uniemozliwi¢ przedostawanie sie gazéow do
serwosterownika. Jednakze natychmiastowy kontakt nie spowoduje uszkodzenia, ale doprowadzi do awarii
elektroniki i komponentéw zwigzanych z stykami.

1.3.3. Sposéb montazu

Jak pokazano ponizej serwosterownik nalezy montowac prostopadle do powierzchni Sciany. Uzywajac
samoistnej konwekcji lub wentylatoréw do chtodzenia serwosterownika. Zwré¢ uwage na kierunek montazu
serwosterownika, aby byt zgodny z wymaganiami instalacji. Uzyj 2-4 otwordw montazowych
serwosterownika (instalowane otwory rdznig sie w zaleznosSci od pojemnosci), aby bezpiecznie i sztywno
umiescic sterownik na powierzchni montazowe;j.

Wylot powietrza
| ]
]
UL
Przestrzen kablowa f f
~=—Powyze] B0mm—= Wlot powietrza //
7
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1.3.4. Standardy instalacji

Upewnij sie ze przestrzegasz standardu instalacji w szafie sterowniczej, tak jak pokazano na rysunku ponize;j.
Standard jest dostosowany do instalacji wielu serwosterownikow obok siebie w szafie sterowniczej (wg
ponizszych referencji — instalacja ,,0bok siebie”).

}

Min. 50mm

;

AN\

Wentylator Wentylator

Min. 30mm Min. 10mm Min. 50mm

i

AMUAANRRRRRRRNNNAN

o

e Serwosterownik do przodu

Podczas instalacji montuj panel operatorski przodem do uzytkownika, serwosterownik prostopadle do
powierzchni montazowe;j.

e  Chtodzenie

Aby zapewni¢ chtodzenie naturalng konwekcje wentylatorem, nalezy stosowad sie do rysunku powyzej i
zachowad odpowiednig przerwe miedzy poszczegdlnymi modutami serwosterownika.

¢ Instalacja ,obok siebie”

Po bokach nalezy pozostawi¢ 10mm przerwy i minimum 50 mm od goéry i dotu. Dodatkowo nalezy
zainstalowac wentylator w gornej czesci serwosterownika. W celu utrzymania statej temperatury otoczenia
(unikngé wzrostow przegrzania w niektdrych czesciach), szafa sterownicza wymaga monitorowania.

e Warunki srodowiskowe w szafie sterowniczej

Temperatura otoczenia: 0~55°C,
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Wilgotnos¢: 90% RH (relatywna wilgotnosc)
Wibracje: 4,9 m/s?

Zwrdé uwage, czy nie wystepuje fenomen kondensacji zamarzajgcej w celu zapewnienia dtugofalowg
sprawnosc. Zaleca sie utrzymywania temperatury otoczenia ponizej 45°C.

1.4. Wymiary serwosterownikow
1.4.1. Wymiary rozmiaru A

Modele ponizej 750W.
Szerokos¢ x wysokosé x gtebokos¢ = 168 x 168 x 45 mm.

1R6 5
45 170.01 \<?‘f N
®F
vr \?
—] \
Ly g_ l| g |.
4 O M
40 M
O M H
e om =
9 om R
1O 6’
O i 'g'
om -
om L i || |
e | ©
ééﬁ?;
A I (1
Gl
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1.4.2. Wymiary rozmiaru B

Modele: 220V 1-2kW, 380V 2-3kW.
Szerokos¢ x wysokosé x gtebokosé = 168 x 168 x 70 mm.

186.5

70 168

158

| | ] - —===—ﬁc\_c55.5

1.4.3. Wymiary rozmiaru C

Modele: 3-5kW.
Szerokos¢ x wysokosé x gtebokos¢ = 260 x 200 x 88,5 mm.
88.5
200
% 5.5
| O a | o
=
10
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1.4.4. Wymiary rozmiaru D

Modele: 6-7,5kW.
Szerokos¢ x wysokosé x gtebokos¢ = 290 x 202 x 135,5 mm.

1355 202
29 + 80 —i_(p{ﬁ.s
i s
- ] i oo [ -
o R C
] o605 [

[eXeXeXe)
— ED 1|

[TTT1

] o & |
al T i
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2. Podtaczenie elektryczne

2.1. Podtaczenie gtéwnego zasilania

Nie tgczy¢ ani prowadzi¢ linii zasilania i sygnatowych w tym samym kanale. Zachowaj linie zasilania i
sygnatowe oddzielone co najmniej 300 mm, w przeciwnym razie moze dojs¢ do awarii.

Uzyj ekranowanych przewodoéw skretkowych lub wielozytowych ekranowanych przewodoéw skretkowych dla
sprzezenia zwrotnego i sygnatu liniowego enkodera. Maksymalna dtugos¢ wynosi 3 m dla wejsciowych linii
sygnatowych i 20 m dla linii sprzezenia zwrotnego enkodera.

Nawet jesli serwosterownik jest wytgczony, moze dalej wystepowaé wysokie napiecie w jego obwodach. Nie
dotykaj zaciskéw przez 5 min. od momentu wytgczenia. Prosze potwierdzi¢ wygasniecie diody ZASILANIE
(CHARGE) przed podjeciem dalszej inspekcji.

Nie przetgczaj czesto zasilania. Gdy jest potrzeba wielokrotnego, ciggtego przetaczania zasilania, nalezy
wykonywaé czynnos¢ maksymalnie raz na minute. Wynika to z duzych pradéw tadowania przeptywajacych
przez obwdd w czasie rozpoczecia zasilania (tadowanie 0,2 s.). Czeste przetagczanie moze zmniejszyé
zywotno$¢ uktadu elektronicznego.

2.1.1. Metoda podtgczenia ztgcza obwodu gtéwnego zasilania

Ponizej opisano sposéb podfaczenia obwodu zasilania gtéwnego i sterowania w serwosterownikach o mocy
ponizej 1,5kW z wymiennymi ztgczkami. Postepuj zgodnie z instrukcjami ponizej.

1. Rozmiary przewododw
Nalezy uzywaé ponizszych rozmiaréw przewodéw. Przed przytagczeniem nalezy odpowiednio usungc izolacje
przewodu.

e Przewdd jednozytowy: 20,5 ~ 21,6 mm,
e Przewdd ptaski: AWG28 ~ AWG12

2. Metody podtaczenia
a. Usun izolacje uzywanego przewodu

777777777
— 1.83~9mmnm

b. Uzyj narzedzi do otwarcia czesci ztgcza zasilania w celu przytaczenia przewodu

12
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Powszechnie uzywa sie dwdch metod otwarcia: i |l
¢ W metodzie |, podwaz ztgcze za pomocy dowolnego preta

10~

/=

e W metodzie ll, wcisnij ztgcze srubokretem (szerokos$¢ ostrza 3~3,5 mm)

3. Gdy umiescimy przewdd czesciowo w otwartym ztgczu nalezy wyciggnac¢ pret lub srubokret.
e Podczas podtgczania przewoddw, wyjmij ztgcze zasilania z serwosterownika
¢ Do kazdego wejscia mozna podtaczy¢ jeden przewdd
e Podfaczajac przewdd do ztgcza nalezy unikaé nieizolowanych przewodow i wystgpienia zwarcia.

13
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2.1.2. Typowe podtaczenie obwodu gtéwnego zasilania (3-fazowy 220/380V)

Ry ST

SENC |

LI1C U Y
L2C v M
// v ’
/{}/ L1 i
/'/ 1.2 -
i3
I = [ i (c)
T " JRyEM — 1,
Obwod Wy%aczen_ia“‘\ﬂ]_/ bl
zasilania KM1 SUP1
Obwod wigczenia
Zasilania J;
QF1 — wyfacznik nadpradowy
RY1 — przekaznik
FIL — filtr zaktécen
PL1 — lampka wyswietlacza
SUP1 — dtawik
KM1 — przekaznik magnetyczny
14
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2.1.3. Typowe podtgczenie obwodu gtdéwnego zasilania (1-fazowy 230V)

L| N
QF1
_FIL ]
LIC U
S C I_2C V?
W
.
S |
| T i
L [ PG
RAl  PLI it = [_ Y \Q
JI_®7
Obwod wigczenia zasilania
I_Iﬂ M RY KM 1 P
Obwod ‘Ij:l—/ ﬁ PB
saaina T KM1  SUP1

QF1 - wyfacznik nadpradowy
RY1 — przekaznik

FIL - filtr zaktdcen

PL1 — lampka wyswietlacza
SUP1 — dtawik

KM1 — przekaznik magnetyczny

Watine:

Ze wzgledu na sprzezenie watu serwosilnika i enkodera, podczas instalacji nie nalezy uderzaé watu podczas
instalacji przektadni pasowej lub taczenia watu z przektadnig. W przeciwnym razie enkoder zostanie
uszkodzony (Tej sytuacji nie pokrywa gwarancja).

15
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2.2. Typowe podiaczenie trybow sterowania

2.2.1. Tryb sterowania predkoscig (200W — 3kW)

Serwosterownik

Referencja

GND
predkosci +-10V e

I Zewnetrzny limit
I momentu +-10V

14W 2K Q

Wyjscie zerowe

14 enkodera

|\ |
8
g

PG wejscie sygnatu B+

| CN2 puﬁy:{ji {Absolutny T>j>_ | 20 | oA+ |
| enkoder) —Z - | E 58 ) OA |
g A,
o w | | 27 ) 0B+ =
| | _[G( OB Syanaly wyjsciowe enkedera CN1
i i’ et s et et ]
| 25 ) OZ+ |
I_ 24 DZ- |
= wm g TR e T ge T Ry Uligg - B T R Wl o b e o e
l B - <24V 3 1
¥
Serwo WL (Jesli WL, serwosilnik /50N, 19 | (DI5) — I 14W 2K Q
zasilany) " - Do1 17 ) /S RDV+ Sygnal gotowosci
(Kiedy serwonaped
Komendy pozycji zabronione ; 3 %1 K E +24V jest w stanie
(Jesli WE, serwo nie moze dziatac w L /P-OFF 34 | (D) 18 DO %7 gotowosci)
trybie pozycii) I COM 14W 2K Q
—+ DO - .
Blokada obrotu do przodu B-OT,\ 32 | (DII) ~ ?\J‘: COIN+ BRencaang:
pozycjonowanie

(Jesli WYL, blokada ruchu) ~[

CN14 —-
Blokada obrotu do tyiu NOT.| 22 | (DI2) 3 I
(Jesli WYL, blokada ruchu) _\1

_H_
L]
TYl"

DO- +1V

COM 1/4W 2K Q

"
=
e o e 2 |

— 11 - I Dos 2 (ZERO+ Sygnal zerowej
— predkosci (WL, gdy
Reset alarmu —~~_IALM-RST.| 36 | (DI4) i {, | SF:K 16 ), DO- +24V mniejsza predkosc od
(Jesli WL, resetowanie alarmu) 47 minimum)
s I{_ I cobM [|1aw ko
3 JATME
~_zcramp) 33| @) | T | D94 3 ) jaras

Staly punkt zerowy (zacisk zerowy) Sygnal alarmowy

DO-

A
:

Zmiana wzmocnienia —~ GAINJ 18 (DIT)

r
—
—

= Podigcz do obudowy

Frzewdd ekranowany FG podiaczony do abudowy
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2.2.2. Tryb sterowania predkoscig (4,5 — 18,5kW)

Serwosterownik
s Wejscie 7.1
| CNl{ analogowe V-REF, 13 (IFT ]
| +10V |
e ——— — — — -
r r oA~ 1

X

—y [ ————

(Absolutny enkoder)

I
I N3 { PG wejscie sygnalu pozycii
I
I

I L I 24V
| jiidn F.

Serwo WE (Jesli WE, serwosilnik /S-ON. DIS |: 1/4W 2K 2
l zasilany) L S-ON.| 6| (DI5) I I DO1 15 /S-RDY+ Sygnat gotowosci

I I - (Kiedy serwonaped

I Komendy pozycji zabronione /P-OFF.| 4| (DI3) = S%:: 14 | DO- =24V Lecim;;inte

(Jesli WL, serwo nie moze dziatac w " I I ﬁ
I Tyl Ry COM 1/4W 2K Q

=4 DO2 A - .

I Blokada obrotu do przodu P-OT 2 | (DI1) - I I 13 /COIN, ggzoynciéﬁr;;ame

{Jesli WYL, blokada ruchu) ‘-.I I I i 4y
JSSR: = ﬁm’ ‘ FeNL

} X 2 -

l Blokada obrotu do tylu —\L R:OT, 3| OO I I COM 1/4W 2K 0

(Jesli WYL, blokada ruchu) I DO3 11 ! Sygnal_zerowej
l = I 4 predkosci (WL, gdy

Reset alarmu | 7 /ALM-RSTJ| 5| (DM I I 10 |, DO- =24V E:Prllwerf:r;rre“kusc od
I (Jesli WL, resetowanie alarmu) q?

cOM 14W2KQ

| ~_zcLamp.| 7| @I6) %3 ; I | oo 9 ), IATMY )

Staly punkt zerowy (zacisk zerowy) = I I = Sygnal alarmowy
| = 1 #3 3 ), DO-

W ﬁ
I Zmiana wzmocnienia ~ GAIN,, 8 (DI7) I I =
: COM

A A PP VRS P VS PR Y S Sy VS - SO NI e o W1 | By et o e ey |t

= Podiacz do obudawy

Przewsd ekranowany FG podiaczony do obudowy
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2.2.3. Tryb sterowania pozycjg (200W — 3kW)

Serwosterownik

VCC 24V
| purimr| s |
| =
PULSE-| 11 ﬁ |
| SIGN= 2> 12 I
| CN1-< PULLHI . 23 I
| ﬁﬂﬁ |
| SIGN- 13
[ S 2 I
| PSHA+) 5
I PG wejscie sygnatu B+l 4
CN2 4 pozycji (Absolutny I
I enkoder) By 9
\ z+| 3 |
2l s >—
| |
_ AN e _ R h_ S 'm EE
L T 7 T . S I
| i +24V — I
¥ |
Serwo WL (Jesli WL, serwosilnik sont 19 | @I
| zasilany) L — )
| Kemendy pozycji Zabronione = I
P I3
| (Jesli WL, serwo nie moze dziatac w ] /P-OFF ., 34| (OI) I
trybie pozycii)
| =34
Blokada obrotu do przodu P-OT | 32 | (DI1)
[ {Jesli WYL, blokada ruchu) ] |
CN14 -
| Blokada obrotu do tylu N-OT | 22 | (DI2) e I
| {Jesli WYL, blokada ruchu) _\‘[ I
| Reset alarmu ~~ /ALMRST | 36 | (DIY) - § |
(Jesli WL, resetowanie alarmu)
| o T !
3 16,
| Staly punkt zerowy (zacisk zerowy) |7 zaaMp. 35| @IS I
| Zmiana wzmocnienia ~ GAIN| 18 (DI7) g I
| I S SN N -0 |

= Paodigcz do obudowy

44 ) GND
|_ N 7\ |
| 1AW 2K @ |
| 3T g O Wyijscie zerowe |
| 14 enkodera I
L L eon |
D T |
| 28 ) OA- |
| _Ri(% sygnaly wyjsciowe enkodera  CN1 |
| Do 25 02t |
24 ) 0Z-
L s I
r——"T" 7 T aw~ — T T T {7 1
| 14W 2K 0 |
| DOl 1 ), /srov+ Sygnat gotowosci |
(Kiedy serwonaped
| S*ZI 16 ) Do- Y jest w stanie |
—‘|7 gotowasci)
| com [ mwxe |
| o2 1 ), /COIN+ Ukoficzona |
pozycjonowanie
| 1 Do oid b oN1 |
COM 1/4W 2K @

| DO3 3 | zERO+ Sygnat Zerowej |
| S*Z" predkosci (WL, gdy |

2l 16 ), DO- +24V mniejsza predkose od
| minimum) |

COM AW 2K Q

[ _DO% . 5 ) rarae |

- Sygnal alarmowy
| S*Z* 16 ), DO- |
| CoM |

Cr
Przewdd ekranowany FG podigczony do obudowy
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2.2.4. Tryb sterowania pozycja (4,5 — 18,5kW)

Serwo WL (Jesli WL, serwosilnik
zasilany)

Komendy pozycji zabronione
(Jesli WE, serwo nie moze dziatac w
trybie pozycji)

Blokada obrotu do przodu
(Jesli WYL, blokada ruchu)

Blokada obrotu do tytu
(Jesli WYL, blokada ruchu)

Resetalarmu
(Jesli WL, resetowanie alarmu)

Staly punkt zerowy (zacisk zerowy)

Zmiana wzmocnienia

VCC o4y  PULSE+3 4

Wejscie
analogowe
+

I - PG wejscie sygnalu pozycji
I CN3 { (Absolutny enkoder)

Serwosterownik

/SONJ 6

/P-OFF

/ATLM-RST

2

&

=1

gl e
+ +

B
2
i

zcLamp,| 7| (DI§) %’;
GAIN/| § (DI7) %:g

— e e— ey

-

1[—===

PG Wyjscie podzialu
czestotliwosci } CNb5

19

I I 24V
I I DO1 . lJ.4“r2KSS;gmmgotowos'.:r
15 /S-RDY+ (Kiedy serwonaped
| AT
I I COM 14W 2K Q
I |22 13 ), coms Ukoficzona
N pozycjonowanie
| | S.Z 12 ), DO- 24V - CN1
| : i T a7
| | )po g mnemmmdoitor
| [ s oM [14w R
I I [ALM~+ Sygnal alarmowy
I § DO-
S
|_ e e S = 8 = = 3 -
ﬂf—‘ad{auda obudowy
Przewdd ekranowany FG podigczony do abudowy
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2.2.5. Tryb sterowania momentem obrotowym (200W — 3kW)
Serwosterownik
[ T et p
Referencija
| predkosci +-10V ‘;i Sl
CN1
I Zewnetrzny limit
I momentu +-10V
__________ I______Et\______l
I 1AW 2K Q |
_________ i— e I I Bz Wyjscie zerowe |
I I i enkodera I
| . L | et |
PG wejscie sygnatu R P e R e R
I CN2 pozycji (Absolutny I 20 | DA+ |
enkoder) t
I I 28 e OA- |
27 ), oB- o N
| I _[RE OB Sygnaty wyjSciowe enkodera (N1 |
| [ 25 4 0z |
I_ 24 0Z- |
e el T s B L T R T \ BT N —_———t e —— o ——— ———
= +— e 1
| i |Ez: | lr 24V |
| Serwo WL (Jesli WL, serwosilnik 50N 19 | (DI5) I AW 2K Q
zasilany) — 2 DOl 7 | ;srDYS Sygnat gatowosci
| —D—@: I I - - (Kiedy serwonaped |
Komendy pozycji zabronione 5 3 = S*Z-. +24V jest w stanie
| (Jesli WL, serwo nie moze dziatac w 3t /P-OFF, 34 | (O1) I | 16, DO gotowosci) |
trybie pozycji) I | COM 1AW K Q I
=4 DoO2 TN A
| Blokada obraotu do przodu P-OT.| 32 | (DII) ik 3 I L g [COIN- Ukoficzona |
| (Jesli WYL, blokada ruchu) ~ I S*ZI v phcysnaiane
| CN14 = %:E | | 16 & DO- T Lot |
Blokada obrotu do tyhu N-OT,| 22 | (DI2) —
| (Jesli WYL, blokada ruchu) _\1 I | D3 i .-‘ZERoJrCOM 1AW EKSI;WIM p— I
- I i predkosgei (W, gdy |
| Reset alarmu _~ JAIMRST.| 36 | (DI4) - I - 16 | DO- +24V mniejsza predkosé od
(Jesli WL, resetowanie alarmu) ﬁ minimum)
| %+ g | l ot cOM hrmwmu l
- —+ .
| Staly punkt zerowy (zacisk zerowy) | -7 ZCLAMP 33 | (DIS) I 3 o AT Sygnal alarmowy I
[ f g | [ S*Z" 16 ) DO- |
Zmiana wzmocnienia GAIN, 18 (DIT)
I P ap—— L 1 & ______2 |

= ) Podiacz do obudowy

Przewod ekranowany FG podigczony do obudowy
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2.2.6. Tryb sterowania momentem obrotowym (4,5 — 18,5kW)

Wejscie 3
| CN1 { analogowe NeRER
| +A0V GND

Serwosterownik

! . |
T3 PG wejscie sygnatu pozycji
IC?\J {tAbsoluLny enkoder) B- j>_ I
Z=l 5 I
| z[s
o i o s . {m s . )
| J_ ES A § SR
| Ez:
| g:sr?raon‘;l\/;L(JeshWL serwosilnik —~ /50N 6| (DI3)
%_.. g
I Komendy pozycji zabrenione ¥ 13 -
(Jesli WL, serwo nie moze dziatac w L L2l 4] @13
| trybie pozycji)
=
I Blokada obrotu do przodu P-OT.| 2| (@)
(Jesli WYL, blokada ruchu) ‘\L
JeSR - %1E
N-oT.| 3|01
| Blokada obrotu do tyhu —\l
| (Jesli WYL, blekada ruchu)
-
5 =4
Reset alarmu | -~ /ALM-RST,| 5| (DH)
| (Jesli WL, resetowanie alarmu)
| _~_zciawp) 7| @) %36
Staly punkt zerowy (zacisk zerowy) =
| —
| Zmiana wzmocnienia P GAIN § (DI7) Er 1

-

1[——==

24V
Bio1 1AW 2K
p , Sygnat gotowosci
15 ) /SRDY+ (Kiedy ser 1
—> jestw stanie
S*Z" 14 ), DO- +24V gotowasci)
COM 14w 2K @
DE2 13 /COIN+ Ukoriczono
. pozycjonowanie
> 12 ), DO- +24V
coM 1/4W 2K Q

11 OA+ ]
Q 6 | oA |
12 ), OB+ Sygnaly wyjsciowe enkedera  CN3 |
7 OB-
13 0Z+ I
R I
<9

Sygnat zerowej
predkosci (WL, gdy
mniejsza predkose od

=24V e
ﬁ? minimumj
COM 14W2KQ

9 J, /ATM+

S*Z:" 8 ), DO-

owy

Sygnal alarmowy

21
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2.3. Opis uktadu zaciskow (200W - 3kW)

2.3.1. Uktad zaciskéw ztgcza zasilania
Symbol ztacza Nazwa sygnatu Funkcja
L1 ) o 187-242V (-15% ~ +10%)
Przytagcze gtéwnego obwodu zasilania, 1-fazowy
L2 50/60Hz. Maksymalny prad
lub 3-fazowy.
L3 rozruchowy 20A.
u
o Podtaczyé odpowiednio do ztgcz
Vv Przytgcze serwosilnika oL
U,V,W serwosilnika
W
L1C o . 200 - 230VAC (-15% ~ +10%)
Przytgcze zasilania uktadu sterowania
L2C 50/60Hz
PB Serwosterownik posiada
wbudowany rezystor
regenerujacy, jesli wystepuje
niewystarczajgca regeneracja
nalezy zastosowac zewnetrzny
Przytacze zewnetrznego rezystora .
. rezystor regeneracyjny
P regeneracyjnego .
odtaczajac ztacze B-P od
wewnetrznego i podtaczajac
zewnetrzny. Zewnetrzny rezystor
regeneracyjny nalezy kupié
oddzielnie
2.3.2. Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego wejsé/wyjsé¢ (CN1)
Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis
Woyjscie sygnatu Wyjscie sygnatu
1 DO2+ yIscie sve 2 DO3+ yIScie sve
cyfrowego 2 + cyfrowego 3 +
Wyjscie sygnat Wyjscie sygnat
3 DO4+ yjscie sygnaiu 4 DO5+ ylscle sygnat
cyfrowego 4 + cyfrowego 5 +
Wyjscie sygnat Wyjscie sygnat
5 DO6+ yjscie sygnaiu 6 DO7+ ylscle sygnat
cyfrowego 6 + cyfrowego 7 +
- Wejscie interfejsu
Wyjscie sygnatu .
7 DO8+ 8 PULLHI impulsu
cyfrowego 8 +
zewnetrznego
Wewnetrzne .
9 COM- o 10 PULSE+ Impuls wejsciowy +
zasilanie 24V GND
11 PULSE- Impuls wejsciowy - 12 SIGN+ Symbol wejsciowy +
13 SIGN- Symbol wejsciowy - 14 GND Masa
Wewnetrzne Wyjscie sygnat
15 +24v wnetrz 16 DO1- yjscie syghatu
zasilanie 24V cyfrowego 1 -
22
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Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
Wyjscie sygnatu Wejscie sygnatu
17 DOL+ yIseie sve 18 DI7- Jscie svg
cyfrowego 1 + cyfrowego 7 -
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
19 DI5- ) ve 20 DI9- ! Ve
cyfrowego 5 - cyfrowego 9 -
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
21 DI8- ) ve 22 DI2- ! ve
cyfrowego 8 - cyfrowego 2 -
o Sygnat wyjsciowy PG
Wyijscie otwartego o
23 PULLHI 24 PZO- dzielnika
kolektora +24V L
czestotliwosci Z -
Sygnat wyjsciowy PG Sygnat wyjsciowy PG
25 PZO+ dzielnika 26 PBO- dzielnika
czestotliwosci Z + czestotliwosci B -
Sygnat wyjsciowy PG Sygnat wyjsciowy PG
27 PBO+ dzielnika 28 PAO- dzielnika
czestotliwosci B + czestotliwosci A -
Sygnat wyjsciowy PG .
o Wejscie analogowe
29 PAO+ dzielnika 30 Al2 5
czestotliwosci A +
Zewnetrzne zasilanie Wejscie sygnatu
31 COM+ 32 DI1-
+24V cyfrowego 1 -
Wyjscie sygnat Wejscie sygnat
33 DI6- ylscie sygnatd 34 DI3- 1scie sygnaiu
cyfrowego 6 - cyfrowego 3 -
Wejscie sygnat
35 36 DI4- Jscie sygnaiu
cyfrowego 4 -
Wyjscie punktu L
37 ocz 38 +5V Zasilanie 5V+
zerowego enkodera
Wejscie symbolu Wejscie symbolu
39 HSIGH- . . 40 HSIGH+ . ]
szybkiego impulsu - szybkiego impulsu +
Wejscie szybkiego Wejscie szybkiego
41 HPULSE- . 42 HPULSE+ .
impulsu - impulsu +
43 All Wejscie analogowe 1 44 GND Masa

(UWAGA!) Prosze podtaczy¢ sygnaty wejsciowe i wyjsciowe do przytgcza z

serwosterownika podtgcz do FG (uziemienie ramki)

23

ekranowaniem, strone
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2.3.3. Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego wejsé/wyjsé (CN2)

Definicja interfejsu enkodera inkrementalnego

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
1 2
3 PGZ+ Sygnat réznicowy Z + 4 PGB+ Sygnat réznicowy B +
5 PGA+ Sygnat réznicowy A + 6
7 8 PGZ- Sygnat réznicowy Z -
9 PGB- Sygnat réznicowy B - 10 PGA- Sygnat réznicowy A -
11 12
13 +5V Zasilanie 5V 14 GND Masa
15

(UWAGA!) Wejscie enkoderowe serwosterownika jest gniazdem DB9

24
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Definicja interfejsu enkodera typu magistrala

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis
1 2
3 4
S oo
5 PS4 ygna |"ozn|'cowy 6
magistrali +
7 8
Sygnat réznicow
9 10 PS- ygnatroznicowy
magistrali -
11 12
13 +5V Zasilanie 5V 14 GND Masa
15
(UWAGA!) Przewdd ekranowy powinien by¢ podtaczony do metalowej obudowy.
w L w [ ] p—t
s o oo ~3 (=N
he awlislielL e
10
Oloooo®.
AN =
N O R R
2.3.4. Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego wejsé/wyjsé¢ (CN3)
Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
. . RS232 linia
1 RS232R RS232 linia odbioru 2 RS232T L
transmisji
RS485+ RS485+ 4 RS485- RS485-
GND Masa 6 NC
NC GND Masa

25
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2.4. Opis uktadu zaciskow (4,5 - 18,5kW)

2.4.1. Uktad zaciskéw ztacza zasilania

Symbol ztacza Nazwa sygnatu Funkcja
R ) o 323-418V (-15% ~ +10%)
Przytagcze gtéwnego obwodu zasilania, 1-fazowy
S 50/60Hz. Maksymalny prad
lub 3-fazowy.
T rozruchowy 20A.
u
o Podtaczyé odpowiednio do ztgcz
Vv Przytgcze serwosilnika oL
U,V,W serwosilnika

W

- Napiecie magistrali -

PB Przytacze zewnetrznego rezystora Podfaczenie zewnetrznego
+ regeneracyjnego rezystora regeneracyjnego

2.4.2. Uktad zaciskdow ztgcza sygnatowego wejsé/wyjs¢ (CN1, CN2, CN5)

*« CN1

{04y
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Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
Zewnetrzne zasilanie Wejscie sygnatu
1 COM- 2 DI1
24V GND cyfrowego 1
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
3 DI2 ) ve 4 DI3 ! Ve
cyfrowego 2 cyfrowego 3
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
5 DI4 ) ve 6 DIS ! Ve
cyfrowego 4 cyfrowego 5
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
7 DI6 ) ve 8 DI7 ! Ve
cyfrowego 6 cyfrowego 7
Wejscie sygnatu Wejscie sygnatu
9 DI8 ) ve 10 DI9 ! ve
cyfrowego 8 cyfrowego 9
Zewnetrzne zasilanie Wewnetrzne
11 COM+ 12 24V+ o
24V zasilanie 24V
13 All Wejscie analogowe 1 14 GND Masa
15
e C

Qﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis
1 SIGN+ Symbol wejsciowy + 2 SIGN- Symbol wejsciowy -
Wyjscie otwartego .
3 PULLHI 4 PULSE+ Impuls wejsciowy +
kolektora +24Vv
. Wyjscie sygnatu
5 PULSE- Impuls wejsciowy - 6 DO5-
cyfrowego 5 -
Wyjscie sygnatu Wyjscie sygnatu
7 DO5+ ylscie svg 8 DO4- yIS€Ie SV
cyfrowego 5 + cyfrowego 4 -
Wyjscie sygnatu Wyjscie sygnatu
9 DO4+ yISCie sve 10 DO3- yIseie sve
cyfrowego 4 + cyfrowego 3 -
Wyjscie sygnatu Wyjscie sygnatu
11 DO3+ yIscie sve 12 DO2- yIscie sve
cyfrowego 3 + cyfrowego 2 -
27
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l

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
Wyjscie sygnatu Wyjscie sygnatu
13 DO2+ yIseie sve 14 DO1- yiscie sve
cyfrowego 2 + cyfrowego 1 -
Wyjscie sygnatu
15 DO1+ yiscie sve
cyfrowego 1 +
e CN5
w e w ~N —
8 o Qo ~ o
5
0
R
BAAS
POIDLDD.
\ P —
— st e 1 —
o [ o« [~ —
Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
Wejscie szybkiego Wejscie szybkiego
1 HPULSE- 5 ybriee 2 HPULSE+ s ybries
impulsu - impulsu +
Wejscie symbolu Wejscie symbolu
3 HSIGN- T 4 HSIGN+ T
szybkiego impulsu - szybkiego impulsu +
Sygnat wyjsciowy PG
5 GND Masa 6 PAO- dzielnika
czestotliwosci A -
Sygnat wyjsciowy PG Sygnat wyjsciowy PG
7 PBO- dzielnika 8 Pz0O- dzielnika
czestotliwosci B - czestotliwosci Z -
9 NC 10 NC
Sygnat wyjsciowy PG Sygnat wyjsciowy PG
11 PAO+ dzielnika 12 PBO+ dzielnika
czestotliwosci A + czestotliwosci B +
Sygnat wyjsciowy PG
13 PZO+ dzielnika 14 GND Masa
czestotliwosci Z +
15 +5V Zasilanie 5V

28

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4ED ELMARK lmatic

M O T 1 ON €C O NTRO L

Podtaczenie elektryczne

2.4.3. Uktad zaciskéw ztgcza sygnatowego petli zwrotnej (CN3)

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis
1 PGA+ Sygnat réznicowy A + 2 PGA- Sygnat réznicowy A -
3 PGB+ Sygnat réznicowy B + 4 PGB- Sygnat réznicowy B -
5 PGZ+ Sygnat réznicowy Z + 6 PGZ- Sygnat réznicowy Z -
7 +5V Zasilanie 5V 8 GND Masa zasilania
9

(UWAGA!) Przewdd ekranowy powinien by¢ podtaczony do metalowej obudowy

4 e —

2.4.4. Uktad zaciskow ztgcza sygnatowego komunikacji (CN6, CN7)

Nr pinu | Nazwa sygnatu Opis Nr pinu Nazwa sygnatu Opis
. . RS232 linia
1 RS232R RS232 linia odbioru 2 RS232T L
transmisji

RS485+ RS485+ 4 RS485- RS485-

GND Masa 6 CANH CAN+

CANL CAN- 8 GND Masa
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2.5. Obwad ztacza

Sposdb podtaczenia sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych do serwosterownika, jak i sterownika nadrzednego
przedstawiono ponize;j.

2.5.1. Schematy podtgczenia (200W — 3kW)
e Obwadd sygnatow wejsciowych

1. Obwdd wejsc analogowych

Ztacze CN1 30-44 (wejscia sterowania predkoscig), 43-14 (wejscia sterowania momentem obrotowym).
Sygnaty analogowe stanowig podstawe sterowania predkoscig lub momentem obrotowym, impedancja
wejs¢ powinna mieé wartosci jak ponizej:

e Wejscie sterowania predkoscig — okoto 14 kQ

¢ Komendy sterowania predkoscig (np. z sterownika nadrzednego) — okoto 14 kQ
e Wejscie sterowania momentem obrotowym — okoto 14 kQ

¢ Maksymalne dopuszczalne napiecie sygnatu — 12 V

: . L Obwdd analogowego sterowania napieciem za
Obwdd analogowego sterowanie napieciem .
pomocg sterownika
Serwosterownik st " Serwosterownik
erowni
1.8kQ(1/2W) nadrzedny
V-REF or V-REF or
T-REF T-REF
12V D/A H———
2 14kQ 214kQ
L GND 3 GND
oV ov

2. Obwdd wejsc sterowania pozycjg

Po stronie sterownika nadrzednego wysytane sg impulsy sterujace, sygnaty wyjsciowe czyszczenia impulsu
offsetu, wyjscie CAN z magistrali, wyjscia otwartego kolektora (2 rodzaje).
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Roéznicowe sterowanie pozycjg Jednostronne sterowanie pozycja

Serwosterownik Ce 5V

Serwosterownik
Serwosterownik

NPN

(%28
O~

e Maksymalna czestotliwo
impulsu 500 kHz (KPPS) * Zasilanie 5V
e W razie podatnosci na

zaktécenia, polecamy to
podtgczenie

VCC 24V VCC 24V
Serwosterownik 2K 1/4¥]] Serwosterownik

Zewn,
24V
NPN

Serwosterownik

Serwosterownik Serwosterownik

Wewn.
24V
NPN

e Zasilanie 24V

e Sygnaty wejsciowe sterujgce

Terminale ztgcza CN1-32, 22, 34, 36, 19, 33, 18, 21, 20 nalezy podtgczy¢ za pomocg przekaznika lub obwodu
tranzystorow z otwartym kolektorem. W celu uzycia podtgczenia z przekaznikiem, nalezy wybraé przekazniki
z mikroprgdem przetgczania. Wybér innych przekaznikdw moze nie powodowa¢ przetaczania.
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Przyktad obwodu z przekaznikiem

Przyktad obwodu z otwartym kolektorem

DC24V 31

Serwosterownik

3.3kQ

—

COM+

24V

Serwosterownik

L.

3.3kQ

COM+

24V

31

Serwosterownik

—

_K

Tl
=i

N

(| I & &

1 DI1itd DI1itd

DILitd.

COM-
ov ov

NPN

) COM-

PNP

¢ Obwdd sygnatéw wyjsciowych
Serwosterownik obwoddw sygnatdw wyjsciowych mozna podtaczy¢ na 2 rézne sposoby.
1. Obwdd réznicowy sygnatow wyjsciowych

Ponizsze instrukcje wyjasniajg sposdb dziatania sygnatow ztgcza CN1 11-6 (Faza A), 12-7 (Faza B), 13-8 (Faza
).

Podtacz dwie fazy (A, B), sygnat wyjsciowy przeksztatcenia (OA+, OA-, OB+, OB-) dla danych szeregowych

enkodera i poczatku sygnatu impulsy (OZ+, 0OZ-) jest wyprowadzane przez obwdd magistrali
serwosterownika. Podstawowo uzywaj, gdy serwosterownik steruje predkoscig, a po stronie sterownika
nadrzednego lezy kontrola pozycji. Jesli sterowanie predkoscig lezy po stronie sterownika nadrzednego

odbieraj sygnaty za pomocg obwodu odbiornika magistrali.
2. Obwdd fotoelektryczny wyjscia enkodera

Alarm serwonapedu (ALM), gotowos$¢ serwonapedu (/S-RDY) i inne sygnaty wyj$ciowe zwigzane z obwodem
sygnatéw wyjsciowych sg podtgczone do przekaznika lub PLC.

Obwdd przekaznikowy Obwadd PLC

Serwosterownik PLC

Serwosterownik

DC5V~12V
24V

Przekaznik T 3K

[
. r X1itd. ¥= ’{
DO+ —
I D] v
? b ﬁ
C X -
 DO- L COM-

ov
(1A%

[N
Izl

W

UWAGA! Maksymalne dopuszczalne napiecie i pragd w obwodzie fotoelektrycznym enkodera wynosi: 30 VDC
i 50 mA.

32

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep ELMARK lmatic

M O T 1 ON C O NTR O L

Panel operatorski

3. Panel operatorski

3.1. Funkcje panelu operatorskiego

Panel operatorski moze by¢ wykorzystywany do ustawienia rdéinego rodzaju parametréw funkcji
uzytkowych, napedzania uktadu w trybie JOG, wyswietlania statuséw.

3.1.1. Nazwy przyciskéw i ich funkcje

Ponizsza tabela podsumowuje nazwy i funkcje przyciskéw

Wbudowane przyciski Funkcja

1. Uzywany do przetaczania podstawowych trybdw (wyswietlacz statusow,

funkcje pomocnicze, ustawienia parametréw, podglad)

MODE/SET

2. Uzywany jako cyfrowy przycisk ustawien

@ 1. Wyswietlanie parametréw uzytkowych, ustawiania wartosci
DATA/«
@ 1. Zwieksza ustawiong wartos¢
A 2. W trybie JOG uzywany do obrotu w przéd
(przycisk GORA)
@ 1. Zmniejsza ustawiong wartos¢
v 2. W trybie JOG uzywany do obrotu do tytu

(przycisk DOL)

Nacisniecie przycisku umozliwia przejscie z wybranego bitu (miga) do
DATA/< lewego bitu
(przycisk DATA/SHIFT)

MODE/SET W trybie JOG uzywany do wtgczenia/wytgczenia serwonapedu

(przycisk MODE/SET)

3.2. Operacje w trybie funkcji pomocniczych
3.2.1. Lista parametréw w trybie funkcji pomocniczych
Ta czes$¢ jest poswiecona wyjasnieniu operacji mozliwych do wykorzystania podczas uruchomienia

serwonapedu i regulacji. Ponizsza tabela pokazuje liste parametréw znajdujacych sie w trybie funkcji
pomocniczych.
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Nr parametru Funkcja
POO Parametry serwosterownika
PO1 Podstawowe parametry sterowania serwonapedem
P02 Parametry terminali wejsciowych
P03 Parametry terminali wyjsciowych
P04 Parametry sterowania pozycja
P05 Parametry sterowania predkoscig
P06 Parametry sterowania momentem obrotowym
PO7 Parametry ustawien wzmocnienia
P08 Parametry samo-uczenia systemu
P09 Parametry domysine i bezpieczenstwa
POA Parametry komunikacji MODBUS
POB Wyswietlanie stanu systemu
POD Parametry pomocnicze sterowania serwonapedem
POE Parametry zamknietej petli sprzezenia zwrotnego
P10 Parametry wielostopniowego sterowania pozycja
P11 Parametry wielostopniowego sterowania predkoscia

3.3. Operacje w trybie ustawien parametréw uzytkowych

Umozliwia wybranie i regulacje funkcji przez ustawienie parametréow uzytkowych. Parametry uzytkowe
posiadajg dwa typy ,Ustawienia parametréw uzytkowych” i ,Wybor funkcji”. Ustawienia parametrow
uzytkowych jest funkcjg stuzacy do regulacji danych parametréw w konkretnym zakresie. Wybor funkcji stuzy
do wyboru funkcji kazdej cyfry przypisanej do panelu operatorskiego.

3.3.1. Ustawienia parametrow uzytkowych

e Ustawienie parametrow

Ponizszy schemat pokazuje podjete kroki do zmiany zawartosci parametréw uzytkowych P07-P0O0
(wzmocnienie petli predkosci) z 25 do 30.
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Wigczenie
serwonapedu

Panel wyswietla “rdy”

Macisnij przycisk MODE/SET, wejdZ w tryb
ustawien parametrow

Panel wyswietla
"PO0”

Macisnij przycisk UP

Panel wyswietla
"POT

Przycinij DATA/SHIFT przez co najmnigj 2 s

Panel wyswietla
"POT_00"

Przycignij DATA/SHIFT przez co najmnigj 2 s

Panel wyswietla
"0025.00"

Przycignij DATA/SHIFT do przesuniecia kursora

Panel wyswietla
"0025.00", 5 miga

Macignij przycisk UP

Panel wyswiatla
"0030.00"

Hacisnij DATA/SHIFT przez co najmnigj 2 5

Panel wyswietla
“done”, ukoriczono
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Instrukcja reprezentuje parametry uzytkowe jak na formacie ponize;j.

Parametry uzytkownika moga by¢ wykorzystywane w trzech trybach:
Predkos¢ — sterowanie predkoscig, wewnetrzne sterowanie predkoscia,
Pozycja — sterowanie pozycja,

Moment — sterowanie momentem obrotowym.

Moment obrotowy stopu awaryjnego Predkos¢ Pozycja Moment
Predefiniowany Predefiniowana Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
zakres jednostka
0-800 1% 80 Nie

Predefiniowany zakres — wskazuje zakres w jakim mozna ustawi¢ warto$é parametru. Nalezy réwniez braé
pod uwage maksymalng wartos¢ parametru,

Predefiniowana jednostka — minimalna rozdzielczo$¢ ustawienia,

Ustawienia fabryczne — wartos¢ parametréw uzytkowych od producenta,

Wymagany restart — w celu walidacji ustawionego parametru okresla czy wymagane jest odtgczenie zasilania
i zrestartowanie serwosterownika.

e Tryb efektywny

Opis trybu efektywnego:

Rodzaj Restart zasilania sterowania
Zatgczenie zasilania nastepnym razem Tak
Natychmiastowy efekt Nie

Przyktad zmiany trybu efektywnego zatgczenia zasilania nastepnym razem:
Ponizej pokazano zmiane formy instrukcji impulsu z 0-impulsu+kierunek do 2-AB.

Tryb wyswietlania uzytkownika dla tej instrukc;ji:
1. 5 cyfrowy wyswietlacz jednowierszowy, ponizej 4 cyfr pokazuje liczbe reprezentujgcy typ catkowity, w
innym wypadku liczbe naturalna.

N ]y
()

Hrrm
Uuug

2. 5cyfrowy jednowierszowy wyswietlacz nie moze wyswietla¢ powyzej 4 cyfr typu catkowitego i powyzej 5

cyfr typu naturalnego. Ponizej przyktad.
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3.4. Operacje w trybie podgladu
3.4.1. Wyswietlanie trybu podgladu
*  Wyswietlanie sygnatow wej$é/wyjs¢ w trybie podgladu

1. Wyswietlanie stanu sygnatéw wejsciowych

Wyswietlanie stanéw wejs¢ sygnatow przypisanych do ztgcza wejsciowego. Gdy sygnat jest w stanie WYt.
(stan otwarty) gorna cze$¢ wyswietlacza (LED) sie Swieci. Gdy sygnat jest w stanie Wt. (zwarty), dolna czes¢
wyswietlacza (LED) sie swieci. Nalezy potwierdzi¢ zwigzek miedzy terminalami wejsciowymi a sygnatami.

Nr wyswietlacza LED Nazwa terminala wejsciowego Ustawienia fabryczne
1 CN1-32 P-OT
2 CN1-22 N-OT
3 CN1-34 /P-OFF
4 CN1-36 /ALM-RST
5 CN1-19 /S-ON

P-OT sygnat jest Wt.

Dolna czes¢ diody nr 1

P!
ad
-
-
-
-
-
-
bt
Vig

Sl

zapalona

P-OT sygnat jest WYL.

1o e Gornaczestdiodynri
[ L ey ] zapalona

8 7 65 4 3 21

-
-
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2. Wyswietlanie stanu sygnatéw wyjsciowych

Wyswietlanie standw wyjs¢ sygnatéw przypisanych do ztgcza wyjsciowego. Gdy sygnat jest w stanie WYL.
(stan otwarty) gorna czes¢ wyswietlacza (LED) sie Swieci. Gdy sygnat jest w stanie Wk. (zwarty), dolna czes¢
wyswietlacza (LED) sie swieci.

[ " tle ol 0l '] Goéra: WYL

AN AN AN Dot Wi
7 65 43 21
Nr wyswietlacza LED Nazwa terminala wejsciowego Ustawienia fabryczne
CN1-16, 17 /S-RDY
2 CN1-16,1 /COIN
3 CN1-16, 2 /ZERO
4 CN1-16, 3 /ALM

Wyswietlacz podgladu sygnatu wyjsciowego jest taki sam jak w przypadku sygnatéw wejsciowych opisanych
powyzej. Stan Wt zapala sie na dolnej czesci wyswietlacza, WYL na gérnej czesci wyswietlacza.

S-RDY sygnat akgji

S
P S

100000 e Gornaczes¢diodynrl
e efe ey ] zapalona

7 65 4 3 21

e Uzywanie metoda w trybie podgladu

Parametr POB-00 pozwala na wyswietlanie danych predkosci serwosilnika (serwosilnik obraca sie z
predkoscig 3000 obr/min).
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4. Samo-uczenie serwosilnika

UWAGA! Przed rozpoczeciem debugowania serwonapedu nalezy sie upewnic ze serwonaped nie dziata. W
przypadku nieprawidtowych parametrow serwosilnik moze zosta¢ spalony. Po prawidtowo zakoriczonym
testowym rozruchu mozna wykonywacé inne czynnosci.

4.1. Samo-uczenie wartosci kagtowej serwosilnika

Na wyswietlaczu powinna sie pojawi¢ komunikat ,rdy”. Najpierw nalezy sprawdzi¢ rodzaj serwosilnika (czy
prawidtowy wybrany). Jesli nie zgadza sie nalezy podtgczy¢ odpowiedni rodzaj serwosilnika. Po ustawieniu
prawidtowego serwosilnika wyswietli sie btagd utraty mocy (Er320), po restarcie serwosterownika zostang
ustawiona prawidtowe parametry dla dobranego rodzaju serwosilnika.

¢ Prawidtowe ustawienie parametrow serwosilnika

Wiaczony
serwonaped

l

Panel wyswietla "rdy”

Macisnij przycisk MODE/SET, wejdz do trybu
ustawien parametrow

Panel wyswietla
"POO”

|
Przycignij DATA/SHIFT przez co najmniej 2 s

Panel wyswietla
"P00.00"

Nacisnij przycisk UP/SHIFT

Panel wyswistla
"P00.02"

Przycisnij DATA/SHIFT przez co najmniej 2 s

Panel wyswietla

Macisnij przycisk UP/DOWN/SHIFT
¥

Panel wyswistla

|
Przycisnij DATA/SHIFT przez co najmniej 2 s

Panel wyswietla
"Er320”, ukoriczono,
nalezy zrestartowad

serwosterownik
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Po przerwie w zasilaniu, wtgcz ponownie zasilanie, wejdz do parametru P0d-03, przytrzymaj przycisk DATE
do momentu wyswietlenia 0. Naci$nij przycisk UP, przytrzymaj przycisk DATE/SHIFT, serwosilnik zacznie sie
lekko obracac. Pojawi sie btad Er.320, zakoriczono uczenie. Wytgcz i uruchom ponownie serwonaped (jesli

wystgpi btad Er.320 — Alarm btedu fazy, zamien przytgcze V, W w serwosilniku U,V,W).

WHtacz zasilanie, wejdz w parametr POd-11, ustaw predkosé prébnego rozruchu JOG, przytrzymaj DATE/SHIFT,
pojawi sie komunikat -JOG, naci$nij przycisk UP/DOWN, jezeli serwosilnik zacznie sie obracaé z ustawiong
predkosciag mozna wyposazy¢ urzgdzenie w docelowej aplikacji.

4.2. Samo-uczenie inercji obcigzenia

Serwo Wt

Panel wyswietla "rdy”

h 4

Wejdz w POD-02, panel
wySwietli stosunek inercji [«
PO7-15

b4

h
Macisnij przycisk UP/DOWN, silnik
odwraca ruch posuwisto-zwrotny,
odpuszczenie przycisku spowoduje
swobodne zatrzymanie

Powtorz pare razy
nasiepnie zobacz,
czy stosunek inercji
ustabilizowat sie

Zwieksz trase
Hig—m identyfikacii
serwosilnika

Zwieksz predkosc
identyfikacji
serwosilnika

h 4
Macisnij SET,
zachowaj wyniki.
usun
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Wprowadzenie:

e Jesliw domysinych warunkach P07-15 = 1, stosunek inercji jest za maty, rzeczywista predkos¢ moze
nie zgadzac sie z ustawiong, identyfikuje jako btad. Nalezy ustawi¢ odpowiednig wartos¢ parametru
Pn07-15. Warto$¢ zadana powinna by¢ 5-krotnie wieksza, stopniowo zwiekszajgc odpowiednig
wartos¢ do momentu identyfikacji wiasciwej wartosci.

¢ Model off-line identyfikacji inercji. Ogdlnie zaleca sie uzywanie trybu sygnatu trdjkatnego, jesli
identyfikacja nie jest prawidlowa, mozna powrdci¢ do wykorzystywania trybu sygnatu
prostokatnego.

e Gdy P08-05 = 1, powinnismy uwaza¢ na ruch mechaniczny, zapobiec wypadkom, ktére moga
wystgpi¢ przez przekroczenie zakresu pozycji podczas identyfikacji inercji off-line.
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5. Dziatanie
5.1. Prébny rozruch

5.1.1. Prdébny rozruch serwosilnika

Upewnij sie ze zasilanie gtéwnego obwodu serwosilnika i przewdd enkodera jest prawidtowo podtaczony.
Serwosilnik podczas prébnego rozruchu moze nie obracaé sie swobodnie z powodu btedéw w podtgczeniu.
Po prawidtowym podtaczeniu nalezy przeprowadzi¢ prébny rozruch zgodnie z krokami przedstawionymi
ponizej.

Odtacz serwosilnik i pofagczenia mechaniczne, tylko serwosilnik jest sztywno zamocowany. W celu unikniecia
niespodziewanych wypadkdw opisany przypadek jest wykonywany w stanie jatowym silnika (bez obcigzenia).

Dziatanie w trybie JOG (POD-11)

L. L. Wbudowane .
Krok | Wyswietlacz po czynnosci L Opis
przyciski
@ Nacisnij przycisk MODE/SET w celu przejscia

+ | POd0

cJ

MODE/SET do trybu funkcji pomocniczych

Nacisnij przycisk UP lub DOWN w celu
@ @ ustawienia POD-02 (bity do modyfikacji

> )

[

i
U

migaja)
Wocisnij przycisk DATA przez co najmniej 2 s,
3 E 8 G DATA/« na wyswietlaczu pojawi sie ekran po lewej,
(MODE/SHIFT) | ustaw predkosc obrotu w trybie JOG
4 @ Nacisnij przycisk MODE/SHIFT, aby wiaczyé
MODE/« serwonaped i przej$¢ w tryb JOG
(MODE/SHIFT)
Nacisnij przycisk UP (obrét do przodu) lub
5 @ @ DOWN (obroét do tytu). Podczas trzymania
przycisku serwosilnik sie obraca
6 @ Nacisnij przycisk MODE/SET, aby wyjs¢ z
MODE/SET trybu JOG i wyfaczy¢ zasilanie serwosilnika

Kierunek obrotéw serwosilnika zalezy od parametru ,Wyboru kierunku obrotéw” P01-02. Ustawienia

fabryczne P01-02 pokazano ponizej.
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Dziatanie
Predkos¢ w trybie JOG
P05-04 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-3000 1 obr/min 100 Nie
Ustawienie dostepnej predkosci obrotowej serwosilnika w trybie JOG (POD-11)

W przypadku sterowania za pomoca sterownika nadrzednego, mozna wymusic¢ obrét serwosilnika za pomoca
sygnatéw cyfrowych. W celu przejscia w tryb JOG nalezy spetni¢ ponizsze warunki.

Serwo Wt (/S-ON), sygnat wejsciowy w stanie WYL.

2. Przypisujac zewnetrzny sygnat wejsciowy, nie ustaw ,efektywnego wewnetrznego witgczenia
serwonapedu”. Dodatkowo zwrd¢ uwage podczas pracy w trybie JOG, czy sygnaty P-OT (zakaz
obrotu do przodu) i N-OT (zakaz obrotu do tytu) jest nieprawidtowy.

5.2. Tryb sterowania pozycjq

Tryb sterowania pozycja wykorzystuje ilos¢ impulséw, aby zapewni¢ przemieszczenie, dodatkowo
wykorzystuje czestotliwos¢ impulséw do zachowania wielkosci predkosci obrotowej. Tryb sterowania
pozycjg wykorzystuje wytacznie predkosé i pozycje wiec uzywa sie go w wiekszosci aplikacji gdzie zalezy na
doktadnym pozycjonowaniu (mechaniczne ramiona, montaz komponentéw, obrébka skrawaniem, CNC, itd.)

5.2.1. Sygnaty trybu sterowania pozycja

P04-07/11 Licznik przetoZenia 1/2 P04-00 Zradio instrukcji pozycji P04-04 Filtr dolnoprzepustowy I-rzedu
P04-09/13 Mianownik przetoZenia 1/2 P04-15 Forma sygnatu pozycji P04-06 Filtr usredniony
Impuls
wejsciowy - Filtrowanie
[ )IUstawienia impulsul—bl Elﬁ:ggﬁige }—) Sygnatow >
p pozZycjonowania
DI | Wybor kierunku |
&3 impulsu
DI o] Viybor blokady | 2
impulsu 7

Petla pozycji

> Jm‘ PO04-17 Wybér czestotliwosci R
al pozycji | P04-38 Wybér Zrodta czestotliwodei

Funkcja wyjsciowa
< podziatu <:
czestotliwosci

DO

Usuwanie dewiadgji

pozycji

Serwosterownik P04-20 Warunek ukoriczenia pozycionowania
P04-21 Amplituda ukoriczenia pozycjonowania

Y

Tryb sterowania pozycja:

1. Podtacz gtéwny obwdd zasilania, obwdd sterowania, zasilania serwosilnika, enkodera, hamulca (jesli
serwosilnik jest wyposazony). Po wiaczeniu zasilania, panel operatorski wyswietli ,rdy”, potwierdza
poprawnos¢ podtaczenia.

43

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep

Dziatanie

ELMARK

Automatyka

lmatic

M O T 1 ON

€C O NTRO L

Uzywajac tryb JOG nalezy upewnic sie ze serwosilnik dziata poprawnie.

Podtgcz przewody odpowiadajgce za sterowanie impulsem, kierunkiem impulsu i DI/DO ztgcza CN1,

ustawiajac powigzane funkcje.

4. Po zafaczeniu serwonapedu upewnij sie, ze podtgczenie i kierunek obrotu serwosilnika jest prawidtowy

poprzez wysytanie instrukcji impulsowych niskiej czestotliwosci.

5.2.2. Ustawienia parametréow uzytkowych
Zrédto instrukcji pozycjonowania
P04-00 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart

0-2

1

0

Nie

0 — komenda impulsu
1 - pozycjonowanie krokowe
2 — komenda wielopozycyjna

Forma sygnatu pozycji

P04-15 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-3 1 0 Nie
0 — kierunek + pozycja, dodatnia logika
1 —kierunek + pozycja, ujemna logika
2 — Faza A + faza B impuls prostokatny, 4-krotnos¢ czestotliwosci
3—-CW + CCW
Forma sygnatu impulsu wedtug schematu ponizej:
Forma Dodatnia logika Ujemna logika
sygnatu
e Przod Tyt Przéd Tyt
Kierunek + pus_ [LJUUL | pes_ JTULUUL [eres UUUUY | s UUUU
impuls sen_I sieN L SIGN | seNn [
Fa'za Aifaza puts 1M pus [
Bimpuls | son MM | senJULULUL
prostokatny
PULS | PuLs__ 111
sieN __ LI SIGNT|__
CW+CCW
puLs [ puLts  |J U Il
SIGN 11 1I” SIGN _ [
Licznik przetozenia pierwszej przektadni elektronicznej
P04-07 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
1-1073741824 1 8388608 Nie
Mianownik przetozenia pierwszej przektadni elektronicznej
P04-09 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
1-1073741824 1 1000 Nie
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Licznik przetozenia drugiej przektadni elektronicznej
P04-11 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
1-1073741824 1 8388608 Nie
Mianownik przetozenia drugiej przektadni elektronicznej
P04-13 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
1-1073741824 1 1000 Nie

Zastosowanie elektronicznego przetozenia przektadni stuzy przyblizeniu lub oddaleniu impulsu, wystanie
przetworzonej wartosci jako pozycji referencyjnej dla obliczen petli pozycji. Jesli podtgczony jest silnik i
obcigzenie i uzywamy przektadni, zaktadamy ze przetozenie watu serwosilnika i obcigzenie po stronie
maszyny jest n/m (gdzie wat serwosilnika wykonuje m obrotéw, wat obcigzenia wykonuje n obrotéw). Wzér
elektronicznego przetozenia przektadni wyglgda nastepujaco:

P04 — 07 _ Rozdzielczo$¢ enkodera

m
Elektroniczna przektadnia przetozenia = -—
m

P04 — 09 Rozdzielczo$¢ obrotu osi obcigzenia

Obecnie serwosterownik wspiera dwa rodzaje elektronicznego przetozenia przektadni, przetgczane za
pomoca wejscia DI.

Stata czasowa filtru dolnoprzepustowego pierwszego rzedu

P04-04 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-6553,5 0,1 ms 0 Nie
Stata czasowa polecen pozycjonowania wartosci sredniej ruchomej
P04-06 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-128 0,1 ms 0 Nie

Funkcja filtra pozycjonowania polega na filtrowaniu sygnatu wejsciowego pozycji, co pozwala na ptynny obrét
serwosilnika i zmniejszenie wptywu obcigzenia. Obecnie wspieramy dwa tryby filtrowania pozycji: filtr
dolnoprzepustowy pierwszego rzedu, filtr usredniony, ta funkcja ma wptyw w nastepujgcych okolicznosciach:

¢ Impuls wyjsciowy urzadzenia nadrzednego nie ma wartosci przy$pieszenia/zwalniania predkosci
lub predkos¢ przy$pieszenia/zwalniania jest zbyt wysoka.

e Czestotliwos¢ impulsu jest zbyt niska.

J Elektroniczne przetozenie przektadni przekroczone 10-krotnie

Po filtrowaniu, nie ma wptywu na ilos¢ impulséw pozycjonowania.
5.3. Tryb sterowania predkoscia

Tryb sterowania predkoscig kontroluje predkos¢ za pomoca wejscia analogowego. Podane wartosci kodéw
funkcyjnych lub komunikacji sg gtéwnie uzywane do utrzymywania statej predkosci. Typowe zastosowanie
to wszelkie frezarki, gdzie komputer nadrzedny odpowiada za pozycjonowanie a serwosterownik dopiera
odpowiednig wartos¢ predkosci.
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5.3.1. Sygnaty trybu sterowania predkoscig

P05-00 2rbdlo sygnatu predkosci 1 P05-05 Ustawienie czasu przyspieszenia P05-08 Limit predkosci do przodu

3‘119”94 P05-01 Zrodio sygnatu predkosci 2 P05-06 Ustawienie czasu zwalniania P05-09 Limit predkosci do tyiu
wejSciowy
redkosci =
il Ustawienia Ustawienia 52 o
— koS przyépieszenia/ |—» Limit predkodci e
pré Zwalniania
oI o| Wybor kierunku |
& predkoéci |
DI N Funkcja
2] mocowania >
zerowego
DO Limit predkosci

-~

wyjsciowej

5 Osiagnieto sygnat |

predkosci

Y

P05-18: osiagnieto predkosc docelowa

Do Stata predkosé
wyjsciowa

rY

Petla predkosci

Sel’Wosterown | k P05-17- zgodna szerokosd syanatu predkosci

1. Podtacz gtéwny obwdd zasilania, obwdd sterowania, zasilania serwosilnika, enkodera, hamulca (jesli

serwosilnik jest wyposazony). Po wiaczeniu zasilania, panel operatorski wyswietli ,rdy”, potwierdza

poprawnosé podtaczenia.
2. Uzywajac tryb JOG nalezy upewni¢ sie ze serwosilnik dziata poprawnie.

Podtgcz przewody odpowiadajgce za sterowanie impulsem, kierunkiem impulsu i DI/DO ztgcza CN1,

ustawiajac powigzane funkcje.

4. Po zafaczeniu serwonapedu upewnij sie, ze podtgczenie i kierunek obrotu serwosilnika jest prawidtowy

poprzez wysytanie instrukcji niskiej predkosci.

5.3.2. Ustawienia parametrow uzytkowych

3 — Al3(Zarezerwowane)
4 — Sterowanie predkoscig za pomoca JOG

5 — Instrukcja wielu predkosci

Gtéwny sygnat sterowania predkoscig zrédto A
P05-00 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-5 1 0 Nie
0 - Zrédto cyfrowe (P05-03)
1-Al1
2-AI2
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Pomocniczy sygnat sterowania predkoscia zrédto B
P05-01 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-5 1 0 Nie
0 - Zrédto cyfrowe (P05-03)
1-AI1
2-AI2

3 — Al3(Zarezerwowane)
4 — Sterowanie predkoscig za pomoca JOG
5 — Instrukcja wielu predkosci

Wartos¢ ustawienia panelu sterowania predkoscig

P05-03 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
-9000 + 9000 1 obr/min 200 Nie
Wartosc¢ ustawienia predkosci JOG
P05-04 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-3000 1 obr/min 100 Nie

Serwosterownik oferuje dwa zrédta sygnatu sterujacego predkoscig, mozna przetgczaé pomiedzy dwoma
zrédtami. Jesli uzywamy analogowej wartosci jako sygnat sterujacy, nalezy ustawi¢ parametry korelacyjne Al
dla grupy parametréw P02.

Czas przyspieszania

P05-05 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-65535 1ms 0 Nie
Czas zwalniania
P05-06 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-65535 1ms 0 Nie

Parametr czasu przy$pieszania/zwalniania odpowiada za zmiane predkosci, co pozwala na ptynng zmiane
predkosci. Celem jest kontrola wartosci przy$pieszenia i zwalniania poprzez ustawienie czasu
przy$pieszania/zwalniania. W trybie sterowania predkoscig jesli nastepujg gwattowne zmiany predkosci
istnieje duza szansa, ze spowodujg wystepowanie pulsacji lub wibracji w serwosilniku. Zwiekszenie czasu
przy$pieszania/zwalniania pozwala na tagodny start co pozwala na unikniecie powyzszych problemoéw i

unikng¢ uszkodzenia czesci mechanicznych.

Maksymalny limit predkosci

P05-07 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-9000 1 obr/min 9000 Nie
Limit predkosci do przodu
P05-08 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-9000 1 obr/min 9000 Nie
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Limit predkosci do tytu

P05-09 Zakres ustawien Jednostka ustawien

0-9000

Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
9000 Nie

1 obr/min

Parametry P05-07 i P05-08 sg efektywnymi limitami predkosci do przodu dla maksymalnej predkosci
serwosilnika. P05-07 i P05-09 sg efektywnymi limitami predkosci do tytu.

5.3.3. Wprowadzenie do sterowania predkoscig za pomocg wejscia analogowego

Wysytany do serwosterownika sygnat analogowy napieciowy jest proporcjonalny do predkosci serwosilnika
to przeprowadzenia sterowania predkoscia.

Rodzaj Nazwa sygnatu Nr pinu Opis
Wejscie sterowania
V-REF CN1-30/43 -
predkoscia
Wejscie Wejscie sterowania
GND CN1-44 predkoscig uzywajac
masy

Uzywac podczas sterowania predkoscig (sygnat analogowy napiecia) P05-00=1,2
Uzywac P02-80 do ustawienia wzmocnienia sygnatu predkosci

e Specyfikacja wejscia

Zakres napiecia: 0 + +10 VDC/predkos¢ znamionowa

Maksymalne dopuszczalne napiecie wejsciowe: +12 VDC

Przyktadowe ustawienia
P02-80 = 3000: predko$¢ znamionowa gdy napiecie £10 VDC
Konkretne przyktady ponize;j.

Wejscie sygnatu Kierunek obrotu Predkos¢ obrotowa Rodzaj serwosilnika
predkosci
+6V Do przodu 1800 obr/min 3000 obr/min
+1V Do przodu 300 obr/min 3000 obr/min
-3V Do tytu -900 obr/min 3000 obr/min

Przyktad obwodu

W celu zapobieganiu wystepowaniu zaktécen w obwodzie nalezy uzywac przewoddéw wielozytowych
podczas podtaczenia.
Przyktad z potencjometrem

48

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4Ep ELMARK lmatic

M O T 1 ON €C O NTRO L

Dziatanie

Serwosterownik

wiecej niz 1.8kW 12W CN2

V-REF.| 30

VL ke - >
D\ 44

Ved

W przypadku uzywania sterownika programowalnego w celu sterowania pozycjg, sygnat analogowy
sterownika jest podtgczony do ztacza serwosterownika.

Sterownik nadrzedny Serwosterownik
CN1
Sterowanie
) V-REF 30
predkoscig //\ >E
zlacze — GNP oy
wyjsciowe
P OA+ >\ 29
Impulsy / oA-.\ 28
7
z;r;/rotne ~ s G \( -
acza >
wejsciowego / OB- . 26
v 7

—Z= Przewdd wielozytowy

5.4. Tryb sterowania momentem obrotowym

Tryb sterowania momentem obrotowym kontroluje moment natychmiastowe za pomocag wejscia
analogowego lub za pomocg zmian wartosci parametréw poprzez komunikacje z urzagdzeniem nadrzednym.
Gtéwnie stosuje sie do aplikacji gdzie wymagana jest stata sita materiatu jak nawijanie, rozwijanie. Typowe
aplikacje do urzadzenia nawijajace lub sprzet do wyciggania wtdkien sterowany napieciem materiatu.
Ustawienie momentu obrotowego wymaga zmiany promienia nawijania, nalezy upewnic sie ze sita napiecia
materiatu nie zmienia sie wraz z promieniem nawijania.
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5.4.1. Sygnaty trybu sterowania momentem obrotowym
P06-00 2rédlo sygnatu predkosci 1 P06-05 Stata czasowa filtrowania 1 P06-07 do PD6-12 Zrodto limitu wartosci
Sygnai P06-01 Zrodéio sygnatu predkoéci 2 P06-06 Stata czasowa filtrowania 2 momentu obrotowego i predkoéci
wejsciowy
momentu
Ustawienia Ustawienia o
— — s >
:> momentu filtrowania LR Oy
DI Wybor kierunku
momentu
M 5| Wartosé limitu <
predkosci
Do Limit predkosci Petla pradowa
Bl wyjsciowej <
Do Limit momentu
] wyjsciowego
Do Staty moment
- wyjsciowy
P06-21: Osiagniecie momentu obrotowego
Serwosterownik P06-22: Prawidtowa wartos¢ momentu obrotowego
P06-23: Nieprawidtowa wartoS¢ momentu obrotowego

1. Podfacz gtéwny obwdd zasilania, obwdd sterowania, zasilania serwosilnika, enkodera, hamulca (jesli

serwosilnik jest wyposazony). Po wigczeniu zasilania, panel operatorski wyswietli ,rdy”, potwierdza

poprawnosc¢ podtgczenia.

Uzywajac tryb JOG nalezy upewnic sie ze serwosilnik dziata poprawnie.

Podtacz przewody odpowiadajgce za sterowanie impulsem, kierunkiem impulsu i DI/DO ztgcza CN1,

ustawiajac powigzane funkcje.

4. Po zataczeniu serwonapedu, ustaw niskg wartos¢ predkosci, za pomoca sygnatu momentu obrotowego

wywieraj moment do przodu lub do tytu. Upewnij sie, ze ograniczenie predkosci jest prawidtowe.

5.4.2. Wejscie sterujgce momentem obrotowym

Wysytany do serwosterownika sygnat analogowy napieciowy jest proporcjonalny do momentu obrotowego

serwosilnika przy przeprowadzeniu sterowania momentem obrotowym.

Rodzaj Nazwa sygnatu Nr pinu Opis
Wejscie sterowania
T-REF CN1-43
momentem obrotowym
Wejscie Wejscie sterowania
GND CN1-44 momentem obrotowym

uzywajac masy

e Specyfikacja wejscia

Uzywac P02-81 do ustawienia wzmocnienia sygnatu momentu

Uzywac podczas sterowania momentem obrotowym (sygnat analogowy napiecia)
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Zakres napiecia: 0 + +10 VDC/predkos$é znamionowg
Maksymalne dopuszczalne napiecie wejsciowe: £12 Moment obrotowy (%)
VDC

P02-81 = 1.00: Znamionowy moment obrotowy, gdy

300—

Ustawienia fabryczne 200—

napiecie £10V

+3V: 30% momentu znamionowego w przdd |
4 8 12

_100  Mapiecie wejsciowe (V)

+9V: 90% momentu znamionowego w przdd
-1V: 10% momentu znamionowego do tytu
Aby zmieni¢ wielokrotnos¢ napiecia wejsciowego -200

odpowiadajgcg momentowi znamionowemu uzyj Uzywaj P02-81 do

ustawienia nachylenia

parametru P02-81.

¢ Przyktad obwodu
W celu zapobieganiu wystepowaniu zaktécen w obwodzie nalezy uzywac przewoddéw wielozytowych
podczas podtaczenia.

Serwosterownik

wiecej niz470Q 12W N
: 30
HIVL 500 e 190
/ GND. | 44
7

e Potwierdzenie wewnetrznej referencji momentu obrotowego

N

N
N

1. Potwierdzenie wewnetrznego referencyjnego momentu obrotowego na panelu operatora. Mozna
potwierdzi¢ w trybie podgladu (POB-02).
2. Potwierdzenie za pomocg wewnetrznego analogowego sygnatu momentu obrotowego.

5.4.3. Limit predkosci w trybie sterowania momentem obrotowym

Ze wzgledu na uzywanie sterowania momentem obrotowym, nalezy odpowiednio podawaé sygnat
odpowiadajgcy zgdanemu momentowi obrotowemu podczas ktérego nie zarzadza sie predkosciag
serwosilnika. Ustawienie zbyt wysokiego momentu po stronie obcigzenia moze doprowadzi¢ do
przekroczenia mechanicznego momentu obrotowego, co spowoduje znaczne zwiekszenie predkosci
serwosilnika. W celu unikniecia powyzszych niedogodnosci nalezy zastosowac funkcje ograniczenia predkosci
serwosilnika w czasie uzywania trybu sterowania momentem obrotowym.
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Dziatanie
Brak limitu predkosci Limit predkosci
Przekroczenie mechanicznej A
A pred}fosu moze spowodowac
aware N Ograniczenie predkosci do
| ,/ poziomu bezpiecznego
Maksymalna predkosc > ‘/
Limit predkoscl f------
t
t .

Wybér trybu sterowania predkoscig (opcje ograniczenia momentu obrotowego)

Parametr .
. Opis
uzytkowy
0 — Wewnetrzny limit predkosci, ustaw P06-19, P06-20 jako limit predkosci do
przodu/tytu
P06-17 1 — Analogowy limit predkosci do P06-18 ustaw Al1, Al2 jako limit predkosci

2 — Limit predkosci przetgcznikiem DI, ustaw wejscie P06-19 lub P06-20 jako limit
predkosci

Funkcja wewnetrznego limitu predkosci

Limit predkosci w trybie sterowania momentem obrotowym

P06-19 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-9000 1 obr/min 3000 Nie

Limit predkosci obrotowej serwosilnika podczas ustawienia limitu momentu obrotowego

Ponad to wartos¢ maksymalnej predkosci serwosilnika ustawiona w parametrze P06-19 jest dalej

ograniczana przez limit maksymalnej predkosci serwosilnika.

Monitorowanie analogowe, nadzorowanie wewnetrznej wartosci momentu obrotowego za pomocg sygnatu
analogowego napieciowego.

Funkcja limitu wyjsciowej predkosci
Rodzaj Nazwa sygnatu Nr pinu Opis
Wejscie limitu

) V-REF CN1-30/43 R o
Wejscie wyjsciowe] predkosci

GND CN1-44 Masa

Wzmocnienie sygnatu predkosci
P02-80 Zakres ustawien Jednostka ustawien Ustawienie fabryczne | Wymagany restart
0-9000 1 obr/min 3000 Nie

Teoria ograniczenia predkosci: W zakresie limitu predkosci, umieszcza rdznice limitu predkosci
proporcjonalnie do momentu obrotowego serwosilnika w celu przeprowadzenia sprzezenia zwrotnego, by
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nastepnie powrdci¢ do zakresu limitu predkosci. Rzeczywisty limit predkosci serwosilnika zmienia sie wraz z
stanem obcigzenia.

Sygnat wyjsciowy limitu predkosci serwosilnika

Rodzaj Nazwa sygnatu Nr pinu Ustawienie Opis
WL = niski Ogranicza predkos¢
Nalezy poziom serwosilnika
Wyjscie /V-LT przyporzadkowac . Nie ogranicza
WYL = wysoki .
CN1 . predkosci
poziom o
serwosilnika

Podczas przeprowadzania ograniczenia momentu obrotowego, jesli serwosilnik osiggng wartos¢
ustawiong w P06-19, P06-20 lub limit predkosci bazuje na analogowym sygnale napieciowym, bedzie
wysytany sygnat /V-LT. Nalezy podtaczy¢ zaciski wyjSciowe przypisane przez uzytkownika w parametrze
PO3.

5.4.4. Enkoder absolutny

Ta sekcja opisuje serwonaped wyposazony w enkoder absolutny i jest nieprawidtowa dla serwonapedow
wyposazonych w serwonaped z enkoderem inkrementalnym. Wieloobrotowy enkoder absolutny moze
wykrywaé tylko obrét watu serwosilnika, ale réwniez zlicza ilos¢ petnych obrotéw. Rozdzielczosé¢
pojedynczego obrotu jest dyktowana przez rodzaj enkodera w serwosilniku (17 bit~23 bit), moze
przechowywacé w pamieci 16-bitowe dane wieloobrotowe. System absolutny uzywajgcy enkoder absolutny
mozna podzieli¢ na tryb liniowej pozycji absolutnej i obrotowy pozycji absolutnej. Moze by¢ uzywany w trybie
sterowania pozycjg, predkoscig lub momentem obrotowym. W momencie utraty zasilania enkoder
przechowuje dane dzieki wbudowanej baterii podtrzymujacej. Po przywrdéceniu zasilania serwosterownik
oblicza pozycje na podstawie danych z enkodera absolutnego, co pozwala na unikniecie potrzeby
ponownego bazowania uktadu. Kiedy serwosterownik Elmatic EM pasuje do enkodera absolutnego nalezy
wybra¢ odpowiedni rodzaj serwosilnika (P1D-00) i ustawi¢ serwonaped w tryb absolutnej pozycji (P01-00 =
7). Gdy podtaczymy baterie po raz pierwszy, pojawi sie btgd Er.220 (btad baterii enkodera). Ustawienie POD-
20 = 1 spowoduje zresetowanie btedu, potem nalezy przeprowadzi¢ bazowanie.

Serwosterownik wspiera absolutne jednoobrotowe i wieloobrotowe enkodery Tamagawa 17/23 bitowe.
Dane z enkodera wieloobrotowego sg w zakresie +32767~-32768. Kiedy przekroczony zostanie limit obrotu
w przdd (+32767) dane enkodera zmieniajg sie na -32768. Odwrotna sytuacja nastepuje przy przekroczeniu
limitu obrotu do tytu. Nalezy wybra¢ odpowiedni kod serwosilnika, gdy serwonaped wyposazony jest w
standardowy (oryginalny) serwosilnik.
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6. Lista parametrow

6.1. Parametry uzytkowe
6.1.1. Gtdwne parametry

UWAGA! Szczegoty whasciwosci zostaty opisane wg. obrazkéw ponize;j:

[J: Nie wymagany restart serwosterownika (natychmiastowa zmiana)

B : Wymagany restart serwosterownika (zmiana po witgczeniu zasilania)
e: Tylko do odczytu

Kod Jednostka

. Ustawienie
. Nazwa Zakres ustawien
funkcyjny

Witasciwosci

ustawien | fabryczne

Grupa 00: Parametry serwosterownika

Rodzaj
P00-02 0~65535 - - [ |

serwosterownika

Grupa 01: Podstawowe parametry sterowania

0. Tryb sterowania
predkoscig

1. Tryb sterowania pozycja

2. Tryb sterowania
momentem obrotowym

3. Tryb sterowania
predkoscig <> Tryb
sterowania momentem

4. Tryb sterowania pozycja

P01-00 Wybodr trYbu & tryb, s.terowania 1 1 0

sterowania predkoscia

5. Tryb sterowania pozycjg
<> Tryb sterowania
momentem

6. Tryb sterowania pozycjg
&> Tryb mieszany
sterowania
predkoscig/momentem

7. Tryb absolutnego
pozycjonowania

0. Brak funkgcji

Inicjalizacja
P01-01 parametrow

systemu

. Przywrdc fabryczne

ustawienia (oprocz
PO/P1D)

. Wyczys¢ dziennik bteddéw
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Wybodr . Wyswietlaj informacje o
wyswietlania ostrzezeniach
P01-02 . R . 1 0
ostrzezen na . Nie wyswietlaj informacje
panelu o ostrzezeniach
. Zatrzymanie swobodne,
Wybor przejscia utrzymuje stan swobodne;j
trybu stop po rac
P01-03 y p P pracy . . 1 0
wytgczeniu . Zatrzymanie zerowej
serwonapedu predkosci, utrzymuje stan
swobodnej pracy
. Zatrzymanie swobodne,
utrzymuje stan swobodne;j
. pracy
Zatrzymanie z . .
. Awaryjne zatrzymanie
powodu
P01-04 . momentu, stan blokady 1 1
przekroczenia .
pozycji
zakresu . .
. Awaryjne zatrzymanie
momentu, utrzymuje stan
swobodnej pracy
. Zatrzymanie swobodne,
i i utrzymuje stan swobodnej
Wybér bteddw,
. . pracy
P01-05 ktore resetujg . . 1 0
. . Zatrzymanie zerowej
tryb zatrzymania . .
predkosci, utrzymuje stan
swobodnej pracy
Uzyj kierunku CCW jako
obrotu w przéd (A podaza
Wybér kierunku za B)
P01-09 o . 1 0
obrotu Uzyj kierunku CW jako
obrotu w przéd (odwrotny
tryb, A opdznia B)
Uzyj kierunku CCW jako
Wybér kierunku V) i . .
. obrotu w przéd (A podaza
impulsu
. za B)
P0O1-10 wyjsciowego o . 1 0
. Uzyj kierunku CW jako
podziatu .
. obrotu w przéd (odwrotny
czestotliwosci L
tryb, A opdznia B)
Ustawienie 01
PO1-11 minimalnej 0,2~ 14 obr/min . 4 obr/min
o obr/min
predkosci
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PO1-12

Opdznienie
otwarcia
hamulca przy
wiaczeniu serwa

20~500 ms

1ms

250 ms

P0O1-13

Opodznienie
wyjscia hamulca
przy zerowej
predkosci i
wytaczeniu
serwa

1~500 ms

1ms

150 ms

P01-14

Limit predkosci
wyjsciowej dla
sygnatu hamulca

0~3000 obr/min

1
obr/min

30 obr/min

PO1-15

Opdznienie
wyjscia hamulca
podczas
swobodnego
zatrzymania

1~1000 ms

1ms

500 ms

P01-18

Pojedynczy czas
filtrowania
serwo Wt

0~64 ms

1ms

O0ms

P01-20

Minimalny
rezystor
hamowania
dozwolony przez
serwosterownik

40

PO1-21

Moc
wbudowanego
rezystora
hamowania

40

P01-22

Wartosc
wbudowanego
rezystora
hamowania

50

PO1-23

Wspdtczynnik
uwalniania

ciepta rezystora

10~100

30
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. Uzywaj mocy

wbudowanego rezystora

. Uzywaj mocy

zewnetrznego rezystora i

Bit0 — odpowiada FunIN.64

Ustawienia naturalnego chtodzenia
P01-24 | rezystora Uzywaj mocy 1 0 O
hamowania zewnetrznego rezystora i
chtodzenia powietrzem
. Nie uzywaj mocy
rezystora, absorbuj
kondensatorem
Moc
po1-p5 | ZEWneirznego 1~65535 W 1W - 0
rezystor
hamowania
Wartosé
zewnetrznego 1~1000
P01-26 Uzytkownik moze ustawic 1 - O
rezystora o
hamownia samodzielnie
Hasto
P01-29 . . 0~65535 1 0 [ |
uzytkownika
Grupa 02: Parametry wejsciowe
0~ OxFFFF
Domyslny stan Bit0 — odpowiada FunIN.1
P02-00 | funkcjiDI 1 Bit0 — odpowiada FunIN.2 1 0 [ |
(HEX)
Bit0 — odpowiada FunIN.16
0~ OxFFFF
Domyslny stan Bit0 — odpowiada FunIN.17
P02-01 | funkcji DI 2 Bit0 — odpowiada FunIN.18 1 0 [ |
(HEX)
Bit0 — odpowiada FuniIN.32
0~ OxFFFF
Domyslny stan Bit0 — odpowiada FunIN.33
P02-02 | funkcji DI 3 Bit0 — odpowiada FunIN.34 1 0 [ |
(HEX)
Bit0 — odpowiada FunIN.48
0~ OxFFFF
Domyslny stan Bit0 — odpowiada FunIN.49
P02-03 funkcji DI 4 Bit0 — odpowiada FunIN.50 1 0 [ |
(HEX)
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Wybér funkcji
P02-04 y. : 0~36 1 14 O
zacisku DI1
0. Niski poziom
1. Wysoki poziom
Wybdr logiki 2. Zbocze narastajace
P02-05 . 1 0 O
zacisku DI1 3. Zbocze gasnace
4. Obydwa zbocza (rosnace i
gasnace)
Wybér funkcji .
P02-06 _ Tak jak DI1 1 15 0
zacisku DI2
WYybdr logiki .
P02-07 _ Tak jak DI1 1 0 0
zacisku DI2
Wybadr funkcji .
P02-08 _ Tak jak DI1 1 13 0
zacisku DI3
Wybdér logiki .
P02-09 . Tak jak DI1 1 0 O
zacisku DI3
Wybadr funkcji .
P02-10 . Tak jak DI1 1 2 O
zacisku D14
Wybdr logiki .
P02-11 . Tak jak DI1 1 0 O
zacisku D14
Wybér funkcji .
P02-12 . Tak jak DI1 1 1 O
zacisku DI5
Wybdér logiki
P02-13 y. & Tak jak DI1 1 0 O
zacisku DI5
Wybér funkcji
P02-14 y. : Tak jak DI1 1 12 O
zacisku DI6
Wybér logiki
P02-15 y. & Tak jak DI1 1 0 O
zacisku DI6
Wybér funkcji
P02-16 y. : Tak jak DI1 1 3 O
zacisku DI7
Wybdér logiki
P02-17 v 8 Tak jak DI1 1 0 0
zacisku DI7
Wybér funkcji .
P02-18 , Tak jak DI1 1 31 0
zacisku DI8
Wybér logiki
P02-19 v 8 Tak jak DI1 1 0 0
zacisku DI8
Wybér funkcji .
P02-20 _ Tak jak DI1 1 0 [
zacisku DI9
Wybdr logiki .
P02-21 _ Tak jak DI1 1 0 [
zacisku DI9
P02-50 | Stata All -5000~5000 mV 1mv 0 O
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Stata czasowa
P02-51 ) . 0~655,35 ms 0,01 ms 200 ms O
filtra wejscia All
Wiaczenie .
. . 0. Zabronione
P02-52 | mediany filtra 1 1 O
. 1. Wigczone
wejscia All
Martwa strefa
P02-53 AlL 0~1000,0 mV 0,1 mv 100 O
P02-54 | Dryft zerowy All -500,0~500,0 mV 0,1 mV 0
P02-55 | Stata Al2 -5000~5000 mV 1mv O
Stata czasowa
P02-56 . . 0~655,35 ms 0,01 ms 200 ms O
filtra wejscia Al2
Wiaczenie .
. . 0. Zabronione
P02-57 | mediany filtra 1 1 O
. 1. Wigczone
wejscia Al2
Martwa strefa
P02-58 A 0~1000,0 mV 0,1 mV 100 O
P02-59 Dryft zerowy Al2 -500,0~500,0 mV 0,1 mV 0 O
Wartosc
analogowa
. . 1 3000
P02-80 | odpowiadajgca 0~9000 obr/min . . O
, . obr/min obr/min
100% wartosci
predkosci
Wartos¢
analogowa
. . 1razy
odpowiadajaca 1~8 razy moment obrotowy
P02-81 . 1 moment O
100% wartosci znamionowy .
zZnamionowy
momentu
obrotowego
Grupa 03: Parametry wyjsciowe
Wybadr funkcji
P03-00 . 0~19 1 1 O
zacisku DO1
0. Niski poziom wyjscia gdy
dziata (zwarcie
Wybér logiki transoptora
po3-01 | | YOOri08k pora) 1 0 0
zacisku DO1 1. Wysoki poziom wyjscia
gdy dziata (wytgczenie
transoptora)
Wybér funkcji .
P03-02 . Tak jak DO1 1 5 O
zacisku DO2
Wybdér logiki .
P03-03 . Tak jak DO1 1 0 O
zacisku DO2
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Wybér funkcji .
P03-04 . Tak jak DO1 3 O
zacisku DO3
Wybdr logiki .
P03-05 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO3
Wybér funkcji .
P03-06 _ Tak jak DO1 11 0
zacisku DO4
Wybdr logiki .
P03-07 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO4
Wybér funkcji .
P03-08 . Tak jak DO1 16 0
zacisku DO5
Wybdr logiki .
P03-09 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO5
Wybér funkcji .
P03-10 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO6
WYybdr logiki .
P03-11 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO6
Wybadr funkcji
P03-12 y' ) Tak jak DO1 0 O
zacisku DO7
Wybor logiki .
P03-13 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO7
Wybadr funkcji
P03-14 y. ) Tak jak DO1 0 O
zacisku DO8
Wyb6r logiki .
P03-15 . Tak jak DO1 0 O
zacisku DO8
Zrédto Bit0-DO1
Zrédto Bit1-DO2
Zrédto Bit2-DO3
Zrédto Bit3-DO4
Zrédto Bit4-DOS
o Zrédto Bit5-DO6
Wybdr zrédta . .
P03-22 Do Zrodto Bit6-DO7 0 O

Zrédto Bit7-DO8

Bitx=0:DO wybrany przez
serwosterownik
Bitx=1:DO wybrane przez
komunikacje
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00 — Serwosilnik obraca sie z
predkoscig (1V/1000
obr/min)
01 — Instrukcja predkosci
02 — Instrukcja momentu
obrotowego (1V/100%)
03 — Dewiacja pozycji
(0,05V/1 jednostek
instrukcji)
Wybdr sygnatow 04 — Wzmocnienie dewiacji
*P03-50 . 1 0 O
AO1 pozycji
05 — Instrukcja
pozycjonowania: predkos¢
(1v/1000 obr/min)
06 — Instrukcja ukonczonego
pozycjonowania
(ukonriczono: 5V, nie
ukonczono: 0V)
07 — Petla predkosci w przod
(1v/1000 obr/min)
*P03-51 | Offset napiecia AO1 0~10000 mV 1mv 5000 mV O
*P03-52 | Tempo AO1 -99,99~99,99 0,01 razy 1 O
Wybdr sygnatow .
*P03-53 Tak samo jak AO1 1 0 O
AO2
*P03-54 | Offset napiecia AO2 0~10000 mV 1mv 5000 mV O
*P03-55 | Tempo AO2 -99,99~99,99 0,01 razy 1 O
*Zarezerwowana funkcja
Grupa 04: Parametry sterowania pozycja
0 — Impuls sterujgcy
., . . 1-Pozycjonowanie
Zrodto instrukgji
P04-00 ] ) krokowe 1 0 O
pozycjonowania . .
2 — Wielostopniowe
pozycjonowanie
0 — Impuls pozycjonowania
WYybdr szybkosci niskiej szybkosci
P04-01 . . . . 1 0 O
impulsu pozycji 1 - Impuls pozycjonowania
wysokiej szybkosci
Liczba impulséw na
P04-02 e 0~8388608 1 0 0
obrot silnika
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P04-04

Stata czasowa filtra
dolnoprzepustowego
pierwszego rzedu
instrukcji
pozycjonowania

0~6553,5 ms

0,1 ms

0Oms

P04-05

Krok okreslonej
wartosci

-9999~9999

50

P04-06

Sredni czas ruchu
instrukcji
pozycjonowania

0~128 ms

0,1 ms

0ms

P04-07

Wspdtczynnik
elektronicznego
przetozenia
przektadni 1 (licznik)

1~1073741824

8388608

P04-09

Wspdtczynnik
elektronicznego
przetozenia
przektadni 1
(mianownik)

1~1073741824

10000

P0O4-11

Wspotczynnik
elektronicznego
przetozenia
przektadni 2 (licznik)

1~1073741824

8388608

P04-13

Wspotczynnik
elektronicznego
przetozenia
przektadni 2
(mianownik)

1~1073741824

10000

P04-15

Forma impulsu
referencyjnego

0 — kierunek + pozycja,

dodatnia logika

1 - kierunek + pozycja,

ujemna logika

2 —Faza A + faza B impuls
prostokatny, 4-krotnos¢

czestotliwosci
3-CW + CCW
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0 —Serwo WYt i czyszczenie
impulsu dewiacji
pozycjonowania, gdy
wystapi btad

Wybér akgji 1 — Czyszczenie impulsu
P04-16 | czyszczenia dewiacji | dewiacji pozycjonowania,
pozycji gdy wystgpi btad

2 — Wejscie DI czyszczenie
impulsu dewiacji
pozycjonowania kiedy serwo
WYL

Dzielnik
P04-17 | czestotliwosci liczby 35~32767 1 2500 [ |
impulséw enkodera

0 — Brak predkosci
sprzezenia w przdd
1 - Wewnetrzna predkos¢
sprzezenia w przod
Wybér predkosci P Q' . P . .

. 2 — Uzywaj All jako wejscia
P04-19 | sterowanie . o 1 0 O

L i predkosci sprzezenia w

sprzezenia w przod )
przéd
3 — Uzywaj Al2 jako wejscia
predkosci sprzezenia w
przéd

0 — Kiedy wartos¢ absolutna
dewiacji pozycjonowania
jest mniejsza niz zakres
ukonczenia pozycjonowania
1 —Kiedy wartosc¢ absolutna
dewiacji pozycjonowania
Warunek sygnatu . o B
L jest mniejsza niz zakres
wyjsciowego ) . . .
) ukonczenia pozycjonowania
P04-20 | ukonczonego .. . ; . 1 0 O
. . i instrukcja pozycjonowania
pozycjonowania

jest 0 po filtrowaniu
(COIN)

2 - Kiedy wartosc¢ absolutna
dewiacji pozycjonowania
jest mniejsza niz zakres
ukonczenia pozycjonowania
i instrukcja pozycjonowania
jest 0

Zakres ukonczenia 1~65535 jednostki .
P04-21 . . T 1 6000 j. ster. O
pozycjonowania sterujacej
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Zakres sygnatu
podejscia 1~65535 jednostki 65535 j.

P04-22 . o 1 [l
ukonczenia sterujacej ster.
pozycjonowania
Wiaczenie statej 0. Zabronione

P04-23 . . - 0 [ |
dtugosci przerwania | 1. Wtaczone
Przemieszczenie .

. . 10000 j.
P04-24 | przerwania statej 1~1073741824 1 ; O
ster.
dtugosci
Stata predkosé
. . . 1 200
P04-26 | przerwania statej 1~9000 obr/min . . O
, . obr/min obr/min
dtugosci
Czas przys$pieszenia /
zwalniania

P04-27 . . 1~1000 ms 1ms 200 ms O
przerwania statej
dtugosci
Wiaczenie sygnatu .

. 0 — Nie
P04-29 | luzowania blokady 1 1 O
. - 1-Tak
statej dtugosci
0 — Zamknij funkcje
resetowanie punktu
poczatkowego
1 - Wejscie sygnatu ORGSET
przez DI do wtgczenia funkcji
resetowania punktu
poczatkowego
2 - Wejscie sygnatu ORGSET
przez DI do witgczenia
elektronicznej funkgji
Wtaczenie resetu resetowania

P04-30 | punktu 3 — Natychmiastowo 1 0 O
poczatkowego rozpocznij resetowanie

punktu poczatkowego po
wtgczeniu zasilania

4 — Natychmiastowo
przeprowadz resetowanie
punktu poczgtkowego

5 — Rozpocznij instrukcje
resetowania
elektronicznego

6 — Uzywaj obecnej pozycji
jako punkt poczatkowy
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Tryb resetowania
P04-31 | punktu

poczatkowego

0 — Powrdt przodem do
zera, spowolnienie w
punkcie, punkt poczgtkowy
W momencie zatgczenia
styku

1- Powrdt tytem do zera,
spowolnienie w punkcie,
punkt poczgtkowy w
momencie zatgczenia styku
2 - Powrét przodem do zera,
spowolnienie w punkcie,
punkt poczgtkowy w
momencie wystania sygnatu
Z przez serwosilnik

3 - Powrét tytem do zera,
spowolnienie w punkcie,
punkt poczatkowy w
momencie wystfania sygnatu
Z przez serwosilnik

4 - Powrét przodem do zera,
punkt spowolnienia w
momencie zataczenia styku,
sygnat Z wysytany przez
serwosilnik jest punktem
poczatkowym

5 - Powrét tytem do zera,
punkt spowolnienia w
momencie zataczenia styku,
sygnat Z wysytany przez
serwosilnik jest punktem
poczatkowym

6 — Powrét przodem do
zera, spowolnienie w
punkcie, punkt poczatkowy
w momencie dotkniecia
wytgcznika kraricowego

7 — Powrét tytem do zera,
spowolnienie w punkcie,
punkt poczatkowy w
momencie dotkniecia
wytacznika kraricowego

8 - Powrét przodem do zera,
punkt spowolnienia w
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momencie dotkniecia
wytgcznika kraricowego,
sygnat Z wysytany przez
serwosilnik jest punktem
poczatkowym
9 - Powrét tytem do zera,
punkt spowolnienia w
momencie dotkniecia
wytacznika krancowego,
sygnat Z wysytany przez
serwosilnik jest punktem
poczatkowym
Predkosc¢ sygnatu
wysokiej szybkosci
Y _J y' . 1 100
P04-32 | wyszukiwania 0~3000 obr/min . . O
obr/min obr/min
punktu
poczatkowego
Predkos¢ sygnatu
niskiej szybkosci 1
P04-33 | wyszukiwania 0~ 1000 obr/min . 10 obr/min O
obr/min
punktu
poczatkowego
Czas przys$pieszenia /
spowolnienia
P04-34 | wyszukiwania 0~1000 ms 1ms 100 ms O
punktu
poczatkowego
Czas wyszukiwania
P04-35 | punktu 0~65535 ms 1ms 10000 ms O
poczatkowego
Offset
mechanicznego
P04-36 -1073741824~1073741824 1 0 O
punktu
poczatkowego
Wybér zrédta 0 — Wyjscie enkoderowego
wyjsciowego dzielnika czestotliwosci
po4-38 | g a e - 1 0 |
impulsu 1 — Wyjscie synchronizacji
serwonapedu impulsu sterujgcego
Wiaczenie .
. 0 — Przetfacz, gdy impuls
przetacznika DI . . o
. pozycji jest 0 i utrzymuje sie
P04-39 | elektronicznego 1 0 O
L. przez 10 ms
przetozenia . .
. 1 —Zezwol przetgczanie DI
przektadni
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0 - P04.36 jest wspotrzedng
po resecie punktu
poczatkowego, znajduje
limit, cofajac znajduje punkt
poczatkowy po restarcie.
Umozliwia reset punkt
poczatkowego

1- P04.36 jest relatywnym
offsetem po resecie punktu
poczatkowego, znajduje
limit, cofajac znajduje punkt

Tryb przetgczania poczatkowy po restarcie.
P04-40 | punktu Umozliwia reset punkt 1 0 [ |
poczatkowego poczatkowego

2 - P04.36 jest wspodtrzedna
po resecie punktu
poczatkowego, znajduje
limit, cofajac znajduje punkt
zerowy automatycznie

3 -P04.36 jest relatywnym
offsetem po resecie punktu
punktu poczatkowego,
znajduje limit, cofajgc
znajduje punkt zerowy
automatycznie

WYybér polaryzacji
P04-41 | impulsu 0~1 1 1 [ |
wyjsciowego Z

Stata pozycji

P04-46 | absolutnej (niskie 32 | -2147483648~2147483648 1 0 0
bity)
Stata pozycji

P04-48 | absolutnej (wysokie -2147483648~2147483648 1 0 O
32 bity)

Grupa 05: Parametry sterowania predkoscia
0 - Cyfrowy (P05-03)

1-AI1
Zrédto gtéwnego 2-AI2
P05-00 | sygnatu sterowania 3 —Zarezerwowane 1 0 O
predkoscig A 4 — Zarezerwowane

5 — Sterowanie wieloma
predkosciami
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0 - Cyfrowy (P05-03)
. 1-AIl
Zrédto
. 2-AI2
pomocniczego
P05-01 . 3 —Zarezerwowane 1 0 O
sygnatu sterowania
L. 4 — Zarezerwowane
predkoscia B L
5 — Sterowanie wieloma
predkosciami
0 — Gtéwne zrddto sygnatu
sterowania A
i 1 - Pomocnicze zrédto
Wybdr sygnatu .
P05-02 . sygnatu sterowania B 1 0 O
predkosci
2—-A+B
3 — Przetacznik A/B
4 - Komunikacja
Ustawienie wpisanej . 1 200
P05-03 . . -9000~9000 obr/min . . O
wartosci predkosci obr/min obr/min
PO5-04 Wartos¢ ustawienia 0~3000 obr/mi 1 100 0
- ~ obr/min
predkosci JOG obr/min obr/min
Czas zbocza
P05-05 | przy$pieszenia 0~65535 ms 1ms 0ms O
predkosci
Czas zbocza
P05-06 o . 0~65535 ms 1ms 0ms O
zwalniania predkosci
Wartos¢ limitu
. . 1 9000
P05-07 | maksymalnej 0~9000 obr/min . ) 0
L. obr/min obr/min
predkosci
Limit predkosci do . 1 9000
P05-08 0~9000 obr/min . . 0
przodu obr/min obr/min
Limit predkosci do . 1 9000
P05-09 0~9000 obr/min . . 0
tytu obr/min obr/min
WYybor sprzezeniaw | 0— Brak sprzezenia w przéd
P05-11 | przdéd momentu 1 - Wewnetrzne sprzezenie 1 1 O
obrotowego w przéd momentu
Stata wartos¢ 1
P05-15 | progowa predkosci 0~6000 obr/min . 10 obr/min O
.. . obr/min
pozycji zerowej
Wartos¢ progowa 1
P05-16 | sygnatu predkosci 0~6000 obr/min . 20 obr/min 0
. obr/min
serwosilnika
Szeroko$¢ sygnatu . 1 .
P05-17 L. L. 0~100 obr/min . 10 obr/min O
zgodnosci predkosci obr/min
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Wartos¢ progowa
. . 1 1000
P05-18 | sygnatu osiggniecia 10~6000 obr/min . .
L. obr/min obr/min
predkosci
Wartos¢ progowa 1
P05-19 | sygnatu predkosci 1~6000 obr/min . 10 obr/min
. obr/min
zerowej
Grupa 06: Parametry sterowania momentem obrotowym
., , 0 - Cyfrowy (P06-03)
Zrédto gtéwnego
P06-00 1-AI1 1 0
sygnatu momentu A
2-AI2
., . 0 — Cyfrowy (P06-03)
Zrédto pomocnicze
P06-01 1-Al1 1 1
sygnatu momentu B
2-AI2
0 — Gtowne zrédto sygnatu
momentu A
Wybdr sygnatu 1 - Pomocnicze zrédto
P06-02 | momentu sygnatu momentu B 1 0
obrotowego 2 —Zrédto A+B
3 — Przetagcznik A/B
4 — Komunikacja
Ustawienie wpisanej
P06-03 L. -300~300 % 0,1% 0
wartosci momentu
Stata czasowa filtra
P06-05 momentu 0~30ms 0,01 ms 0,8 ms
obrotowego 1
Stata czasowa filtra
P06-06 momentu 0~30ms 0,01 ms 0,8 ms
obrotowego 2
0 — Wewnetrzny limit
momentu do przodu/tytu
1 - Zewnetrzny limit
momentu do przodu/tytu
(uzywajac P-CL, N-CL)
2 — T-LMT jako zewnetrzny
Zrédto limitu limit wejéciowy momentu
P06-07 | momentu 3 - Zewnetrzny moment do 1 0
obrotowego przodu/tytu i zewnetrzny T-
LMT jako minimalny limit
momentu (uzywajgc P-CL, N-
CL)
4 — Dl do przetwarzania
przetgczania pierwszego i
drugiego momentu
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1 - All jako zewnetrzny limit
, momentu
P06-08 | Wybér T-LMT , . 1 2 0
2 — Al2 jako zewnetrzny limit
momentu
0~300 %
Wewnetrzny limit 100% odpowiada
P06-09 etrzny (100% odpowz 0,1% 300% 0
momentu do przodu momentowi
zZnamionowemu)
0~300 %
Wewnetrzny limit 100% od iad
P06-10 etreny (100% odpowiada 0,1% 300% 0
momentu do tytu momentowi
zZnamionowemu)
0~300 %
Zewnetrzny limit 100% od iad
PO6-11 erzny (100% odpowiada 0,1% 300% 0
momentu do przodu momentowi
znamionowemu)
0~300 %
Zewnetrzny limit 100% odpowiada
P06-12 erzny (100% odpowz 0,1% 300% 0
momentu do tytu momentowi
zZnamionowemu)
0 — Wewnetrzny limit
predkosci (P06-19/20)
. L, L 1—V-LMT jako zewnetrzny
Wybér zrédta limitu L. L.
P06-17 . limit predkosci 1 0 O
predkosci .
2 — Funkcja 36 DI do wyboru
pierwszego lub drugiego
wejscia limitu predkosci
1 - All jako zewnetrzny limit
, momentu
P06-18 Wybér V-LMT . L 1 2 O
2 — Al2 jako zewnetrzny limit
momentu
Limit predkosci do
rzodu / pierwsz
preodu / pierwszy . 1 3000
P06-19 | limit predkosci 0~9000 obr/min . . O
. obr/min obr/min
podczas sterowania
momentem
Limit predkosci do
rzodu / drugi limit
P / arue _ 1 3000
P06-20 | predkosci podczas 0~9000 obr/min . . O
. obr/min obr/min
sterowania
momentem
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., 0~300 %
Bazowa wartosc (100% od i
odpowiada
P06-21 | osiggniecia ° 0dpOWe 0,1% 0% 0
momentowi
momentu .
zZnamionowemu)
., 0~300 %
Efektywna wartos¢ (100% od 2d
odpowiada
P06-22 | osiggniecia © 0dpOWIs 0,1% 20% 0
momentowi
momentu .
znamionowemu)
. . 0~300 %
Nieprawidtowa 100% od iad
P06-23 | wartosc osiggniecia ( °0 powu?1 @ 0,1% 10% O
momentowi
momentu
zZnamionowemu)
Okno przekroczenia
P06-40 . 0,5~30 ms 0,1 ms 1ms O
zakresu predkosci
Grupa 07: Parametry wzmochienia
Wzmocnienie petli
P07-00 L. 1~200 Hz 0,1 Hz 25 Hz O
predkosci 1
Stata czasu
P07-01 | catkowania petli 0,15~512 ms 0,01 ms 31,83 ms O
predkosci 1
Wzmocnienie petli
P07-02 . 1~200 Hz 0,1 Hz 40 Hz O
pozycji 1
Wzmocnienie petli
P07-03 L. 1~200 Hz 0,1 Hz 40 Hz O
predkosci 2
Stata czasu
P07-04 | catkowania petli 0,15~512 ms 0,01 ms 20 ms O
predkosci 2
Wzmocnienie petli
P07-05 B 1~200 Hz 0,1 Hz 64 Hz 0
pozycji 2
0 — Regularnie uzywaj
pierwszego wzmocnienia
Ustawienie drugiego | 1—Pozwdl przetgczaé
P07-08 o _ _ 1 1 a
trybu wzmocnienia pierwsze/drugie
wzmocnienie, warunek
przetgczenia P0O7-09
0 — Uzywaj pierwszego
wzmocnienia regularnie
Wybér warunku 1-Uzywaj zewnetrznego
P07-09 | przetaczenia przetacznika DI 1 0 O
wzmocnienia pierwszego/drugiego
wzmochienia
2 — Instrukcja momentu
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3 — Instrukcja predkosci
4 — Tempo zmian instrukcji
predkosci

5 — Wysoki/niski prog
instrukcji predkosci

6 — Dewiacja pozycji

7 — Instrukcja pozycji

8 — Ukonczone
pozycjonowanie

9 — Aktualna predkos¢
10 - Instrukcja pozycji +
aktualna predkos¢

Czas zwtoki
P07-10 | przetaczania 0~1000 ms 0,1 ms 5ms O
wzmocnienia

Klasa przetacznika
P07-11 o 0~20000 1 50 O
wzmochienia

Opdznienie czasowe
P07-12 | przetacznika 0~20000 1 50 O
wzmochienia

Czas przetaczania
P07-13 o . 0~1000 0,1 3 0
wzmocnienia pozycji

Stosunek inercji
P07-15 e 0~120 0,01 1 0
obcigzenia

Stata czasowa filtru
P07-18 | sprzezenia w przdd 0~64 ms 0,01 ms 0,5ms O
predkosci

Wzmocnienie
P07-19 | sprzezenia w przéd 0~100% 0,1% 0% O
predkosci

Stata czasowa filtru
sprzezenia w przdd

P07-20 0~64 ms 0,01 ms 0,5 ms O
momentu
obrotowego
Wzmocnienie

P07-21 | sprzezenia w przéd 0~200% 0,1% 0% O
predkosci

Czestotliwos¢ uciecia
P07-23 | filtru sprzezenia 100~4000 Hz 1Hz 4000 Hz O
zwrotnego predkosci

Wspotczynnik
P07-24 . 0~100% 0,1% 100% O
sterowania PDFF
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Grupa 08: Parametry auto-regulacji

0 — Reczna regulacja
wzmochienia
1—Tryb auto-regulacji 1,

Wybor trybu uzywaj parametréw
P08-00 | wzmocnienia auto- regulacji klasy sztywnosci, 1 0 O
regulacji wzmochienia
2 —Tryb auto-regulacji 2,
poprawia stabilnos¢
predkosci
Ustawienie klasy
P08-01 L 0~31 1 12 O
sztywnosci
Wybor trybu
P08-02 | adaptacyjnej putapki 0~4 1 0 O
fali
0 — Zamkniety
1 - Otwarty, powolna
Tryb rozpoznawania | zmiana
P08-03 | . y . p. 1 0 O
inercji online 2 — Otwarty, standardowa
zmiana
3 — Otwarty, szybka zmiana
0 — Reczne ustawienie
Wybor trybu czestotliwosci wibracji
P08-04 | ttumienia wibracji 1 - Automatyczne 1 0 O
niskiej czestotliwos$ci | ustawienie czestotliwosci
wibracji
. 0 — Tryb triangulacji fali do
Tryb rozpoznawania
P08-05 | . L przodu/tytu 1 0 0
inercji offline
1-Tryb JOG
Maksymalna
predkosc ) 1 500
P08-06 . 100~1000 obr/min . . 0
rozpoznawania obr/min obr/min
inercji
Czas przys$pieszenia /
zwalniania
P08-07 . 20~800 ms 1ms 250 ms O
rozpoznawania
inercji
Czas oczekiwania
ukoniczenia
P08-08 . 50~10000 ms 1ms 800 ms O
pojedynczego
rozpoznania inercji
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P08-09

llo$¢ obrotow
serwosilnika podczas
pojedynczego
rozpoznania inercji

0,01
obrotu

P08-12

Czestotliwosé
putapki fali pierwszej
grupy

50~4000 Hz

1Hz

4000 Hz

P08-13

Klasa pasma putapki
fali pierwszej grupy

0~20

P08-14

Klasa gtebokosci
putapki fali pierwszej
grupy

0~99

P08-15

Czestotliwosé
putapki fali drugiej
grupy

50~4000 Hz

1Hz

4000 Hz

P08-16

Klasa pasma putapki
fali drugiej grupy

0~20

P08-17

Klasa gtebokosci
putapki fali drugiej
grupy

0~99

P08-18

Czestotliwosé
putapki fali trzeciej
grupy

50~4000 Hz

1Hz

4000 Hz

P08-19

Klasa pasma putapki
fali trzeciej grupy

0~20

P08-20

Klasa gtebokosci
putapki fali trzeciej
grupy

0~99

P08-21

Czestotliwosc
putapki fali czwartej

grupy

50~4000 Hz

1Hz

4000 Hz

P08-22

Klasa pasma putapki
fali czwartej grupy

0~20

P08-23

Klasa gtebokosci
putapki fali czwartej
grupy

0~99

P08-24

Wynik rozpoznania
czestotliwosci
rezonacyjnych

P08-30

Wzmocnienie
kompensacyjne
zaktécen momentu

0~100%

0,1%

0%
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P08-31

Stata czasowa filtru
obserwacji zaktocen

0~25ms

0,01

0,5

P08-38

Czestotliwosé nisko-
czestotliwosciowych
wibracji

1~100

0,1

100

P08-39

Zakres wygaszenia
nisko-
czestotliwosciowych
wibracji

0~10

Grupa 09:

Parametry ochronne przed awariami

P09-00

Wybér ochrony
przed zanikiem fazy
wejsciowej

0 — Dozwolona awaria,
zablokuj ostrzezenie

1 - Dozwolona awaria i
ostrzezenie

2 —Zabroniona awaria i
ostrzezenie

P09-03

Wywotanie funkgji
zapisu podczas
wyltgczenia

0— Nie
1-Tak

P09-04

Wzmocnienie
ochrony przeciw
przecigzeniu silnika

50~300%

1%

100%

P09-08

Prég oceny
przekroczenia
predkosci

0~10000

P09-09

Maksymalna
czestotliwosé
impulsu pozycji

100~4000 kHz

1 kHz

4000 kHz

P09-10

Wartos¢ awaryjna
zbyt duzej dewiacji
pozycji

1~1073741824

25165824

P09-12

Witaczona ochrona
ucieczki

0 — Bez ochrony ucieczki
1 —Z ochrong ucieczki

P09-16

Ocena progu nisko-
czestotliwosciowych
wibracji dewiacji
pozycji

1~1000

P09-25

Stata czasowa
wyswietlania
sprzezenia

zwrotnego predkosci

0~5000 ms

1ms

50 ms
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Wtaczenie ostony
. 0 — Brak ostony
przeciw . .
P09-26 L . 1 — Ostrzezenie ostony i 1 0 O
przecigzeniowej . L
o awaria przecigzenia silnika
silnika
Stata czasowa filtru
P09-27 . 0~5000 ms 1ms 50 ms O
predkosci DO
Czas okna blokady
P09-32 | ochronnej 10~65535 ms 1ms 200 ms [ |
przegrzania wirnika
Wiaczenie blokady
P09-33 | ochronnej 0~1 1 1 [ |
przegrzania wirnika
Grupa 0A: Parametry komunikacji
Adres osi 1~247, 0 to adres
POA-00 o 1 1 O
serwonapedu transmisyjny
0-2400
L , .| 1-4800
Ustawienie szybkosci
L 2 -9600
POA-02 | transmisji portu 1 5 O
3-19200
szeregowego
4 —38400
5-57600
0 — Brak sprawdzenia, 2 bit
stop
1 — Sprawdzenie parzystosci,
Format danych 1 bit stop
POA-03 . 1 0 0
ModBus 2 — Sprawdzenie
nieparzystosci, 1 bit stop
3 — Brak sprawdzenia, 1 bit
stop
0-1M
1-800K
2 — 500K
WYybdr szybkosci 3 -250K
POA-08 o 1 2 |
komunikacji CAN 4 - 125K
5—-100K
6 — 50K
7 —20K
Aktualizacja
EEPROM po . L
o 0 — Nie aktualizuj EEPROM
POA-13 | nadpisaniu L 1 1 O
i 1 — Aktualizuj EEPROM
parametrow
komunikacji

76

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony



4/5 » ELMARK

Automatyka

l

Matic

Lista parametrow
0x0001 — Nieprawidtowa
funkcja (kod instrukcji)
0x0002 — Nieprawidtowe
dane adresowe
POA-14 | Kod btedu ModBus . . - - °
0x0003 — Nieprawidtowe
dane
0x0004 — Awaria urzgdzenia
slave
Opdznienie
POA-25 o 0~5000 ms 1ms 1ms O
odpowiedzi ModBus
0 — 16 wysokich bitéw na
L, przodzie, 16 niskich bitow
Kolejnos¢ bajtow vl
na tyle
POA-26 | kodu funkcyjnego y o 1 0 [l
. 1 - 16 niskich bitow na
ModBus 32 bit . ) -
przodzie, 16 wysokich bitéw
na tyle
Grupa 0B: Wyswietlanie parametréow
Aktualna predkos¢ 1
POB-00 | obrotowa - . - °
. obr/min
serwosilnika
1
POB-01 | Predkos¢ docelowa - . - °
obr/min
Wewnetrzna
instrukcja momentu
POB-02 | (relatywnie do - 0,1% - °
momentu
znamionowego)
Sygnat wejsciow
POB-03 ve ) y - - - °
podgladu DI
Sygnat wyjsciow
POB-05 ve v Y - - - °
podgladu DO
Licznik enkodera
POB-07 | absolutnego (32 - 1 - °
bity)
Kat mechaniczny
(impuls startowy od
POB-09 - 1p - °
punktu
poczatkowego)
Kat obrotu
POB-10 . - 0,1° - °
(elektroniczny kat)
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Instrukcja wejsciowa
ozycji 1

POB-11 pozve) L - . - °
odpowiadajaca obr/min
podanej predkosci
Srednie tempo

POB-12 . - 0,1% - °
obcigzenia
Licznik impulséw

POB-13 i , - 1 - °
pozycji (32 bity)
Licznik dewiacji

POB-15 . - 1p - °
pozycji
Licznik impulséw

POB-17 | sprzezenia - 1p - °
zwrotnego (32 bity)
Czas witgczenia (32

POB-19 . - 0,1s - °
bity)
Wartos¢ napiecia

POB-21 ) _ - 1mv - °
prébkowania All
Wartos¢ napiecia

POB-22 ) _ - 1mvV - °
prébkowania All
Wartos¢ skuteczna

POB-24 - 0,01A - °
pradu fazowego

POB-26 | Napiecie magistrali - 0,1V - °
Modut

POB-27 - 1°C - °
temperaturowy

0 — Obecna awaria
. . 1 — Ostatnia awaria 1

Podglad dziennika . .

POB-33 . 2 — Ostatnia awaria 2 1 0 O
awarii

9 — Ostatnia awaria 9

POB-34 | Kod awarii - - - °

POB-35 | Czas awarii - 0,1s - °
Predkos¢ obrotowa 1

POB-37 | silnika podczas - . - °

.. obr/min

awarii
Prad fazowy U

POB-38 N - 0,01 A - °
podczas awarii
Prad fazowy V

POB-39 . - 0,01 A - °
podczas awarii
Napiecie magistrali

POB-40 pie g“ - 0,1V - °
podczas awarii
Status DI podczas

POB-41 . - - - °
awarii
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Status DO podczas
POB-42 ) - - - °
awarii
Pozycja absolutna
serwosilnika podczas
POB-60 o - 1 - °
wtgczania (niskie 32
bity)
Pozycja absolutna
serwosilnika podczas
POB-60 . . - 1 - °
wtgczania (wysokie
32 bity)
Grupa 0D: Pomocnicze parametry sterowania
. 0 — Brak dziatania
POD-01 | Reset awarii B 1 0 O
1 —Reset awarii
Identyfikacja inercji
POD-02 . 1-Witgczona - - °
obrotowej
Identyfikacja kata . .
0 — Brak dziatania
POD-03 | poczatkowego . L 1 0 O
1 — Wtaczona identyfikacja
enkodera
. . 0 — Brak dziatania
POD-05 | Awaryjne wytgczenie . . 1 0 O
1 - Awaryjne wyfaczenia
Automatyczna . .
. 0 — Brak dziatania
korekcja zerowego .
POD-10 o 1 —Korekcja All 1 0 O
przesuniecia kanatu A
2 — Korekcja Al2
analogowego
. 0 — Brak dziatania
POD-11 | Funkcja JOG - - °
1 - Witaczony JOG
Wiaczenie resetu
a 0 — Brak dziatania
POD-20 | absolutnego N 1 0 O
1 —Reset awarii
enkodera
Grupa OE: Parametry zamkniegtej petli sprzezenia zwrotnego
. . 0 —Zgodny z obecnym
Tryb uzywania . .
kierunkiem
POE-01 | zewnetrznego . 1 0 [ |
1 - Przeciwny do obecnego
enkodera .
kierunku
Impuls
zewnetrznego
enkodera .
POE-02 o 0~1073741824 1impuls 10000 [ |
odpowiadajgcy
obrotowi

serwosilnika
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Ustawienie dewiacji
POE-04 | petli sprzezenia 0~1073741824 1impuls 10000 O
zwrotnego pozycji
Ustawienie
czyszczenia dewiacji . 0 .
POE-06 . o 0~100 obr/min . 0 obr/min 0
petli sprzezenia obr/min
zwrotnego pozycji
Stata czasowa filtru
POE-07 o . 0~6553,5ms 0,1 ms 0ms O
dewiacji pozycji
Licznik dewiacji
POE-16 | pozycji sprzezenia -1073741824~1073741824 | 1impuls 0 °
zwrotnego
Impuls sprzezenia
zwrotnego .
POE-18 -1073741824~1073741824 | 1impuls 0 °
wewnetrznego
enkodera
Impuls sprzezenia
zwrotnego .
POE-20 -1073741824~1073741824 | 1impuls 0 °
wewnetrznego
enkodera
Grupa 10: Parametry sterowania wielostopniowego pozycja
0 — Stop po pojedynczym
Trvb ruchu (P10-01)
r rac
.y pracy . 1 —Praca cykliczna (P10-01)
P10-00 | wielostopniowego . 1 1 O
. . 2 — Praca przetacznika DI
ozycjonowania
pozye 3 — Rozkaz ruchu (P10-01,
P10-05)
P10-01 | Wybdr segmentu 1~16 1 1 O
0 — Ciggta praca segmentu
Tryb pracy segmentu | resztkowego
P10-02 ybpracy seg & . 1 0 O
resztkowego 1 - Rozpocznij prace od
pierwszego segmentu
Jednostka czasu 0-ms
P10-03 . . 1 0 O
oczekiwania 1-5
i . 0 — Relatywna instrukcja
Wybdr rodzaju . .
. . przemieszczenia
P10-04 | instrukcji . . 1 0 O
. . 1 - Absolutna instrukcja
przemieszczenia . .
przemieszczenia
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Wybodr
poczatkowego
P10-05 | segmentu podczas 0~16 1 0
pracy cyklicznej po
kolei
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-12 | Przemieszczenie 1 ) ) ) 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-14 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 1 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-15 przysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 1
Czas oczekiwania po
P10-16 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 1
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-17 | Przemieszczenie 2 . . ) 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-19 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 2 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-20 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 2
Czas oczekiwania po
P10-21 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 2
10000
_ _ -1073741824~1073741824 _ _
P10-22 | Przemieszczenie 3 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-24 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 3 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-25 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 3
Czas oczekiwania po
P10-26 | zakoriczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 3
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-27 | Przemieszczenie 4 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-29 L. 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 4 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-30 preysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 4
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Czas oczekiwania po
P10-31 | zakoriczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 4
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-32 | Przemieszczenie 5 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-34 ., 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 5 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-35 przysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 5
Czas oczekiwania po
P10-36 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 5
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-37 | Przemieszczenie 6 . . ) 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-39 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 6 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-40 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 6
Czas oczekiwania po
P10-41 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 6
10000
_ _ -1073741824~1073741824 _ _
P10-42 | Przemieszczenie 7 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-44 ., 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 7 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-45 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 7
Czas oczekiwania po
P10-46 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 7
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-47 | Przemieszczenie 8 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-49 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 8 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-50 preysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 8
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Czas oczekiwania po
P10-51 | zakoriczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 8
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-52 | Przemieszczenie 9 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-54 ., 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 9 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-55 przysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 9
Czas oczekiwania po
P10-56 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 9
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-57 | Przemieszczenie 10 . . ) 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-59 . 1~9000 obr/min . .
predkos$¢ pracy 10 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-60 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 10
Czas oczekiwania po
P10-61 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 10
10000
_ _ -1073741824~1073741824 _ _
P10-62 | Przemieszczenie 11 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-64 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 11 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-65 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 11
Czas oczekiwania po
P10-66 | zakornczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 11
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-67 | Przemieszczenie 12 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-69 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 12 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-70 preysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 12
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Czas oczekiwania po
P10-71 | zakoriczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 12
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-72 | Przemieszczenie 13 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-74 ., 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 13 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-75 przysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 13
Czas oczekiwania po
P10-76 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 13
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-77 | Przemieszczenie 14 . . ) 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-79 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 14 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-80 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 14
Czas oczekiwania po
P10-81 | zakonczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 14
10000
_ _ -1073741824~1073741824 _ _
P10-82 | Przemieszczenie 15 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-84 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 15 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-85 p y P / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 15
Czas oczekiwania po
P10-86 | zakornczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10
segmentu 15
10000
. . -1073741824~1073741824 . .
P10-87 | Przemieszczenie 16 . . . 1 (jednostki
(jednostki sterowania) .
sterowania)
Maksymalna . 1 200
P10-89 . 1~9000 obr/min . .
predkos¢ pracy 16 obr/min obr/min
Czas przys$pieszenia
P10-90 preysp / 0~65535 1 ms (1s) 10
zwalniania 16
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Czas oczekiwania po
P10-91 | zakoriczeniu 0~10000 1 ms (1s) 10 O
segmentu 16
Grupa 11: Parametry sterowania wielostopniowego predkoscia
0 — Stop po pojedynczym
Tryb pracy ruchu (P10-01)
P11-00 | wielostopniowej 1 —Praca cykliczna (P10-01) 1 1 O
predkosci 2 — Zewnetrzny przetgcznik
DI
Wybdr segmentu
P11-01 | . y “g L. 1~16 1 16 O
instrukcji predkosci
Jednostka czasu 0-s
P11-02 . 1 0 O
pracy 1—min
Czas przys$pieszania
P11-03 1 preysp 0~65535 ms 1ms 10 ms O
P11-04 | Czaszwalnianial 0~65535 ms 1ms 10 ms O
Czas przys$pieszania
P11-05 ) 0~65535 ms 1ms 50 ms O
P11-06 | Czas zwalniania 2 0~65535 ms 1ms 50 ms O
Czas przys$pieszania
P11-07 3 0~65535 ms 1ms 100 ms O
P11-08 | Czas zwalniania 3 0~65535 ms 1ms 100 ms O
Czas przys$pieszania
P11-09 4 preysp 0~65535 ms 1ms 150 ms O
P11-10 | Czas zwalniania 4 ms 1ms 150 ms O
1
P11-20 | Predkos$¢ pracy 1 -9000~9000 obr/min . 0 obr/min 0
obr/min
P11-21 | Czas pracy 1 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
0 — Czas przys$pieszania 0~
65535 / zwalniania 0
1 - Czas przyspieszania /
zwalniania 1
1122 Czas p.rzy-s'pieszania / | 2—Czas przy$pieszania / 1 0 0
zwalniania 1 zwalniania 2
3 — Czas przys$pieszania /
zwalniania 3
4 — Czas przyspieszania /
zwalniania 4
., . 1 100
P11-23 | Predkos¢ pracy 2 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-24 | Czas pracy 2 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
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Czas przys$pieszania / .
P11-25 o Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 2
B _ 1 300
P11-26 | Predkos¢ pracy 3 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-27 | Czas pracy 3 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-28 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 3
B _ 1 500
P11-29 | Predkos¢ pracy 4 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-30 | Czas pracy 4 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) 0
Czas przys$pieszania
P11-31 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 4
. . 1 700
P11-32 | Predkos¢ pracy 5 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-33 | Czas pracy 5 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-34 przysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 5
B _ 1 900
P11-35 | Predkos¢ pracy 6 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-36 | Czas pracy 6 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-37 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 6
B _ 1 600
P11-38 | Predkos¢ pracy 7 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-39 | Czas pracy 7 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-40 przysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 7
B _ 1 300
P11-41 | Predkos¢ pracy 8 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-42 | Czas pracy 8 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-43 przysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 8
B _ 1 100
P11-44 | Predkos¢ pracy 9 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-45 | Czas pracy 9 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-46 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 9
i . 1 -100
P11-47 | Predkos¢ pracy 10 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-48 | Czas pracy 10 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-49 przysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 10
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L. . 1 -300
P11-50 | Predkos¢ pracy 11 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-51 | Czas pracy 11 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-52 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 11
L. . 1 -500
P11-53 | Predkos¢ pracy 12 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-54 | Czas pracy 12 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-55 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 12
‘s . 1 -700
P11-56 | Predkos¢ pracy 13 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-57 | Czas pracy 13 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-58 preysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 13
‘s . 1 -900
P11-59 | Predko$¢ pracy 14 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-60 | Czas pracy 14 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-61 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 14
L. . 1 -600
P11-62 | Predkos¢ pracy 15 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-63 | Czas pracy 15 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) 0
Czas przys$pieszania
P11-64 p y P / Tak jak P11-22 1 0 O
zwalniania 15
‘s . 1 -300
P11-65 | Predkos$¢ pracy 16 -9000~9000 obr/min . . O
obr/min obr/min
P11-66 | Czas pracy 16 0~65535 ms 0,1s (m) 5s (m) O
Czas przys$pieszania
P11-67 przysp / Tak jak P11-22 1 0 0
zwalniania 16
Grupa 1D: Parametry serwosilnika
P1D-00 | Kod serwosilnika | 0~65535 - - [ |
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Lista parametrow

Woyjasnienie: Funkcje ztacza DI

Wartosé
ustawienia kodu Opis funkgcji
funkcyjnego

0 Brak funkcji
1 S-ON: Serwo Wt
2 ALM-SET: Reset awarii | ostrzezenia
3 GAIN-SEL: Przetgcznik wzmocnienia
4 CMD-SEL: Przetacznik gtéwnych i pomocniczych instrukcji
5 DIR-SEL: Wybor kierunku instrukcji wielostopniowej predkosci
6 CMD1: Przetgcznik 1 instrukcji wielostopniowej predkosci
7 CMD2: Przetacznik 2 instrukcji wielostopniowe] predkosci
8 CMD3: Przetgcznik 3 instrukcji wielostopniowej predkosci
9 CMD4: Przetgcznik 4 instrukcji wielostopniowej predkosci
10 M1-SEL: Przetacznik trybu 1
11 M2-SEL: Przetgcznik trybu 2
12 ZCLAMP: Wtaczenie zacisku pozycji zerowej
13 INHIBIT: Zablokowana instrukcja pozycji
14 P-OT: Przetacznik przekroczenia pozycji do przodu
15 N-OT: Przetacznik przekroczenia pozycji do tytu
16 P-CL: Kontrola dodatniego zewnetrznego momentu
17 N-CL: Kontrola ujemnego zewnetrznego momentu
18 JOGCMD+: JOG do przodu
19 JOGCMD-: JOG do tytu
20 PosStep: Wtgczenie pozycjonowania krokowego
21 HX1: Mnoznik mocy sygnatu potencjometru 1
22 HX2: Mnoznik mocy sygnatu potencjometru 2
23 HX_EN: Wtgczenie sygnatu potencjometra
24 GEAR_SEL: Wybdér elektronicznego przetozenia przektadni
25 TogDirSel: Ustawienie kierunku instrukcji momentu
26 SpdDirSel: Ustawienie kierunku instrukcji predkosci
27 PosDirSel: Ustawienie kierunku instrukcji pozycji
28 PosInSen: Wtgczenie wielostopniowego pozycjonowania
29 XintFree: Zwolnienie przerwania statej dtugosci
30 Brak funkgji
31 HomeSwitch: Przetacznik punktu poczatkowego
32 HomingStart: Wigczenie resetu punktu poczagtkowego
33 XintInhibit: Blokada przerwania statej dtugosci
34 EmergencyStop: Wytaczenie awaryjne
35 ClrPosErr: Czyszczenie dewiacji pozycji
36 V_LmtSel: Zrédto wewnetrznego limitu predkosci
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Woyjasnienie: Funkcje ztgcza DO

Wartosé
ustawienia kodu Opis funkgcji
funkcyjnego

0 Brak funkcji
1 S-RDY: Gotowosc¢ serwonapedu
2 TGON: Obrotu serwosilnika
3 ZERO: Sygnat zerowej predkosci
4 V-CMP: Zgodnos¢ predkosci (ustawionej i aktualnej)
5 COIN: Ukonczono pozycjonowanie
6 NEAR: Podejscie pozycjonujgce
7 C-LT: Limit momentu obrotowego
8 V-LT: Limit predkosci
9 BK: Hamulec
10 WARN: Ostrzezenie
11 ALM: Awaria
12 Brak funkgji
13 Brak funkcji
14 Brak funkcji
15 XintCoin: Ukoniczono przerwanie statej dtugosci
16 HomeAttain: Ukoriczono powrdt punktu poczatkowego do zera
17 ElecHomeAttain: Ukoriczono elektryczny powrét do zera
18 ToqgReach: Osiggnieto moment obrotowy
19 V-Arr: Osiggnieto predkos¢
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Protokét komunikacyjny

7. Protokdt komunikacyjny

7.1. Wybo6r parametréow ModBus

Komunikacja ModBus gtéwnie ustawia adres urzadzenia slave, szybkos¢ transmisji i format danych,
odpowiadajgce kodom funkcyjnych parametréw: POA-00, POA-02, POA-03, zobacz szczegdty w rozdziale 6.1.

7.2. Protokét ModBus

Protokét odczytu parametrow:
ID+0x03+ADDR(H)+ADDR(L)+0x00+0x01+CRC(L)+CRC(H)

Wartos¢ zwrotna:
ID+0x03+0x02+DATA(H)+DATA(L)+CRC(L)+CRC(H)

Protokdt zapisu parametréw:
ID+0x06+ADDR(H)+ADDR(L)+DATA(H)+DATA(L)+CRC(L)+CRC(H)

Wartos¢ zwrotna:
ID+0x06+ADDR(H)+ADDR(L)+DATA(H)+DATA(L)+CRC(L)+CRC(H)

Protokét zapisu parametrow (32 bity):
ID+0x10+ADDR(H)+ADDR(L)+WORD(H)+WORD(L)+BYTE+DATA(H)+DATA(L)+...+CRC(L)+CRC(H)

Wartosc zwrotna (32 bity):
ID+0x10+ADDR(H)+ADDR(L)+WORD(H)+WORD(L)+CRC(L)+CRC(H)

Wartos¢ zwrotna instrukcji btedu:
ID+(instrukcja+0x80)+kod btedu+CRC(L)+CRC(H)

Kod btedu
1 Nieprawidtowy kod instrukgji
2 Nieprawidtowy adres kodu funkgcji
3 Nieprawidtowe dane
4 Btad urzadzenia slave

Przyktad: Urzgdzenie nadrzedne wystato: 0x01+0x03+0xff+0xff+0x00+0x01+0x84+0x2E
Serwosterownik zwrdcit wartosé: 0x01+0x83+0x02+0xC0+0xF1
Adres kodu funkcji ekspresowych danych wystany przez urzadzenie nadrzedne jest nieprawidtowy.

7.3. Zastosowany przyktad ModBus

ID serwosterownika w ponizszym przyktadzie jest 1.

A - Odczyt danych parametru P04-00, warto$¢ parametru P04-00 jest 0.
Instrukcja wystana przez urzadzenie nadrzedne:
0x01+0x03+0x04+0x00+0x00+0x02+0xC5+0x3B

Wartos¢ zwracana przez serwosterownik:
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0x01+0x03+0x02+0x00+0x00+0xC5+0x3B

B — Zapisanie wartosci 2 do parametru P04-00
Instrukcja wystana przez urzadzenie nadrzedne:
0x01+0x06+0x04+0x00+0x00+0x01+0xB8+0x44
Wartos¢ zwracana przez serwosterownik:
0x01+0x06+0x04+0x00+0x00+0x01+0x09+0x70
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8. Konserwacja i inspekcja

8.1. Diagnoza nieprawidiowosci i $rodki zaradcze

8.1.1.

Lista wyswietlanych alarméw

Zwigzek miedzy wyswietlanymi alarmami a wyjsciem alarmu W4/WYt zostat zawarty w ponizszej tabeli. Kiedy

wystgpi alarm, serwosilnik zatrzyma sie stosujg jedng z dwéch wymienionych metod:

e DB Stop — Zatrzymanie awaryjne serwosilnika przy uzyciu hamulca dynamicznego,

e Swobodne zatrzymanie — zatrzymuje sie swobodnie przez oddziatywanie tarcia serwosilnika

. Wyjscie
_ Czy mozna
Wyswietlany . ) alarmu
Nazwa alarmu Opis alarmu zresetowac
alarm serwonapedu
alarm?
(ALM)
, Btad danych EEPROM .
Er.001 Btad parametrow . Nie H
serwosterownika
Btad zegara, przerwania,
Er.004 Btad pracy FPGA 61_ g P Nie H
obliczen FPGA
Btad ustawien Wartos¢ parametréow .
Er.005 ] . Nie H
parametrow uzytkowych przekracza zakres
. Enkoder, serwosilnik lub moc .
Er.010 Btad dopasowania . . . Nie H
serwosterownika nie pasujg
Btad zapisu kodu Bfad zapisu/odczytu operacji
Er.011 2 .p d pisu/ Y P ) Nie H
funkcyjnego parametru z EEPROM
. Nieuzasadniony kod
Przekroczenie zakresu . L .
Er.012 . funkcyjny ustawien Nie H
kodu funkcyjnego
fabrycznych parametru
. Prad wyjsciowy
Za wysoki prad I .
Er.020 . serwosterownika jest zbyt Nie H
oprogramowania .
wysoki
Za wysoki prad Prad wyjsciowy IGBT jest zbyt
Er.021 Wysoxl pra 3 Wylsciowy Jest 20y Nie H
urzadzenia wysoki
. . Nastepuje zwarcie przewodu
Zwarcie wyjscia .
. serwosterownika lub .
Er.022 serwosterownika do o Nie H
. przewodu zasilania
uziemienia
serwosilnika do uziemienia
Nieprawidtowe podtaczenie
Er.023 Btad sekwencji fazy UVYW | zasilania tréjfazowego UVW, Nie H
zmien ktéragkolwiek faze
. . Nie ma kontroli nad .
Er.024 Awaria utraty predkosci L. Nie H
predkoscia
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o . Niskie napiecie zasilania .
Er.030 Btad napiecia sterowania . . . Nie H
magistrali sterowania
. Btagd komunikacji absolutnego .
Er.040 Awaria enkodera Nie H
enkodera, sygnatu Z
Napiecie wejsciowe Al Napiecie wejsciowe Al jest
Er.050 _ pied welsciow P'e' wesclowe Al Nie H
jest za wysokie wyzsze niz 11,5V
Nieprawidtowa linia
Er.061 Btad linii enkodera komunikacyjna enkodera lub Nie H
uszkodzona
Zanik sygnatu Z enkodera . .
Er.062 . Nie przechwycono sygnatu Z Nie H
inkrementalnego
Powtdrzenie dystrybucji Nieprawidtowe ustawienie
Er.100 B . Tak H
funkcji DI kodu funkcyjnego grupy P2
Powtdrzenie dystrybucji Nieprawidtowe ustawienie
Er.101 B . Tak H
funkcji DO kodu funkcyjnego grupy P3
L . . Napiecie DC gtéwnego
Er.111 Przepiecie magistrali . . Tak H
zasilania jest zbyt wysokie
. L . .| Napiecie DC gtéwnego
Er.112 Niskie napiecie magistrali . e Tak H
zasilania jest zbyt niskie
L, Serwosilnik wykonuje zbyt
Er.113 Zbyt wysoka predkosé . , Tak H
wysoka liczbe obrotéw
. . Niepowodzenie identyfikacji
Er.116 Awaria auto-uczenia kata Tak H
kata poczatkowego
. . Nie mozna uruchomié
Awaria wtgczenia pracy . L . o
Er.200 identyfikacji inercji offline i Tak H
serwonapedu .
auto-uczenia kata
Er.201 Wtaczenie STO Wtaczony sygnat STO Tak H
. . Nie podtgczono jednejz
Awaria zaniku fazy i
Er.210 . . trzech faz gtéwnego obwodu Tak H
wejsciowej I
zasilania
Przecigzenie Ciggta praca z momentem
Er.211 . L . Tak H
serwosterownika ponad wartoscig znamionowa
Przekroczenie predkosci L
. L Zbyt wysoka predkos$é wyjscia
Er.212 wyijscia dzielnika oo L Tak H
L dzielnika czestotliwosci
czestotliwosci
. . Ciggta praca z prgdem
Awaria przecigzenia . L.
Er.213 o przekraczajgcym wartosc Tak H
serwosilnika .
zZnamionowa
Blokada obrotéw Zbyt wysokie obcigzenie juz
Er.214 o o Tak H
serwosilnika wat serwosilnika utknat
. Przegrzanie wentylatora
Er.215 Przegrzanie wentylatora . Tak H
serwosterownika
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. . Awaria baterii enkodera
Er.220 Awaria baterii enkodera Tak H
absolutnego
o Btad licznika enkodera
Er.221 Btad licznika enkodera Tak H
absolutnego
Przepetnienie licznika .
. Licznik wieloobrotowego
Er.222 wieloportowego . . Tak H
enkodera jest przepetniony
enkodera
L Nieprawidtowe ustawienia
Btad ustawien . .
. parametrow elektronicznego
Er.230 elektronicznego L . Tak H
L . przetozenia przektadni (0,001
przetozenia przektadni
—4000)
Impuls offsetu przekracza
Zbyt wysoka dewiacja P ) -p
Er.250 B wartos¢ ustawiong w Tak H
pozycji .
parametrach uzytkowych
Czestotliwos¢ impulsu
Wejsciowy impuls pozycji rzekracza maksymaln
Er.251 . ) y p. pozyd P L . y 2 Tak H
jest zbyt wysoki wartos¢ ustawiong przez
uzytkownika
Zbyt wysoka dewiacja Impuls offsetu przekracza
Er.252 zamknietej petli wartos¢ ustawiong w Tak H
sprzezenia zwrotnego parametrach uzytkowych
Ustawienia podziatu
Btad ustawien wyjscia czestotliwosci przekraczaj
Er.300 a . y_J L. ¢ o P 1 Tak H
dzielnika czestotliwosci numer linii enkodera
serwosilnika
Btad przekroczenia czasu | Brak sygnatu wytacznika
Er.301 powrotu punktu krancowego lub zbyt dtugi Tak H
poczatkowego do zera czas poszukiwan
Nieprawidtowe podtaczenie
Btad zbyt duzego offsetu | Al lub dryft zerow
Er.302 2 y & y y Tak H
zerowego Al przekracza 50mV przez
zaktdcenia
Ostrzezenie wytaczenia Wykryto sygnat DI
Er.303 _ via YETYRo Ve . Tak H
awaryjnego awaryjnego wytgczenia
Nieprawidtowe podtgczenie
rezystora hamujacego, zbyt
Ostrzezenie przecigzenia | wysoka predkos¢ silnika lub
Er310 @ preecia yeoita pracicose st Tak H
regeneracji zbyt wysokie obcigzenie
powoduje przecigzenie
rezystora
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Rezystancja . s "
Mniejsza wartosc¢ rezystancji
zewnetrznego rezystora . . .
Er.312 . . opornika hamujacego niz Tak H
hamujgcego jest zbyt
sugerowana
mata
Uszkodzenie lub
Uszkodzenie linii zasilania | nieprawidtowe podtgczenie
Er.313 e i o Tak H
serwosilnika przewodow zasilania
serwosilnika
Zbyt duze obcigzenie lub
Ostrzezenie przecigzenia czeste przyspieszenie
Er.315 o P 2 ¢ -p.yp . / Tak H
serwosilnika zwalnianie powoduje
przecigzenie Serwosilnika
Modyfikacja kodéw
Er.320 Restart zasilania funkcyjnych parametréw Tak H
podczas restartu zasilania
. Wykryto zatgczenie sygnatu
Przekroczenie zakresu .
Er.322 o DI przekroczenia zakresu do Tak H
serwosilnika do przodu
przodu
. Wykryto zataczenie sygnatu
Przekroczenie zakresu .
Er.323 o DI przekroczenia zakresu do Tak H
serwosilnika do tytu
tytu
Ostrzezenie utraty fazy Jedna z trzech faz gtéwnego
Er.324 . . L Tak H
wejsciowej zasilania nie jest podtgczona
8.1.2. Przyczyny i srodki zaradcze dla wyswietlanych alarmoéw

Jesli w serwosterowniku wystepujg nieprawidtowosci to wyswietli sie alarm na panelu operatorskim Er.XXX.

Wyswietlany alarm i srodki zapobiegawcze opisano ponizej. Jesli podjete srodki nie poprawity sytuacji nalezy

sie skontaktowac z dziatem obstugi: sterownik@elmark.com.pl.

Alarm Opis alarmu Przyczyny i Srodki zaradcze
Er.001 Btad parametréw Ustaw P01-01=1, przywrd¢ ustawienia fabryczne
Btad wewnetrzny FPGA, jesli restart nie pomoze,
Er.004 Btad pracy FPGA 2 .Q_ y . J . P
skontaktuj sie z dziatem obstugi
Er.005 Btad ustawien parametréw Ustaw P01-01=1, przywrd¢ ustawienia fabryczne
. Sprawdz czy serwosilnik i serwosterownik sg
Er.010 Btad dopasowania L .
odpowiedniego rodzaju
Btad zapisu kodu funkcyjnego . . .
Er.011 Btagd EEPROM, skontaktuj sie z dziatem obstugi
parametru
Er 012 Przekroczenie zakresu kodu Nieuzasadniony kod funkcyjny ustawien fabrycznych
r.
funkcyjnego parametru
Er.020 Za wysoki pragd oprogramowania Prad serwosilnika wiekszy niz ustawiona wartos¢
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. . Zbyt niska wartos$¢ rezystora hamujacego, zbyt
Er.021 Za wysoki prad urzadzenia . . . . .
szybki impuls instrukcji, zwarcie wyjscia
. . . Zwarcie podtgczenia UVW z uziemieniem, podtgcz
Zwarcie wyjscia serwosterownika . L ] . o
Er.022 o ponownie lub zmien przewdd, zwarcie serwosilnika
do uziemienia L . I
do uziemienia, zmien serwosilnik
Nieprawidtowe podtgczenie UVW, zmien jedna z
Er.023 Btad sekwencji fazy UVW p podia Jedna
dwdch faz
Przeciggniecie obciagzenia, btad fazy UVW, luzne
Er.024 Awaria utraty predkosci NS 2 2 y
przewody enkodera
Lo . Nieprawidtowe podtaczenie lub niestabilne zasilanie
Er.030 Btad napiecia sterowania .
sterowania
. Zaktdcenia sygnatéw enkodera, nieprawidtowe
Er.040 Awaria enkodera .
podtaczenie absolutnego enkodera
Napiecie wejsciowe Al jest za . i . . L
Er.050 . Duze zaktécenia lub zbyt wysokie napiecie Al
wysokie
L Nieprawidtowy typ enkodera lub uszkodzony
Er.061 Btad linii enkodera i . .
przewdd komunikacyjny
Er.062 Zanik sygnatu Z enkodera Uszkodzony lub nieprawidtowo podtaczony przewéd
r.
inkrementalnego enkodera
Er.100 Powtdrzenie dystrybucji funkcji Ustaw prawidtowo parametry DI grupy P2, przywrdé
r.
DI ustawienia fabryczne
Er.101 Powtdrzenie dystrybucji funkcji Ustaw prawidtowo parametry DO grupy P3,
r.
DO przywrdéé ustawienia fabryczne
Zbyt wysokie napiecie wejsciowe, zbyt niska wartos¢
L . . rezystancji opornika hamujacego lub utrata
Er.111 Przepiecie magistrali o T .
wydajnosci, zwalnianie silnika jest za mate, awaria
obwodu prébkujacego
o L . . Zbyt niskie napiecie zasilania lub natychmiastowo
Er.112 Niskie napiecie magistrali
wytaczane
L, Btad fazy UVW, nieprawidtowe ustawienie P09-08,
Er.113 Zbyt wysoka predkos¢ . . o
za szybka instrukcja wejsciowa
Er.116 Awaria auto-uczenia kata Nieprawidtowa identyfikacja kata auto-uczenia
Er 200 Awaria witgczenia pracy Nieprawidtowe ustawienie DI sygnatu wigczenia
r.
serwonapedu serwonapedu
Er.201 Wiaczenie STO Nieprawidtowy sygnat STO
. . . . Nieprawidtowe podtaczenie lub wartosé napiecia
Er.210 Awaria zaniku fazy wejsciowej L
wejsciowego
Wartos¢ momentu wieksza od wartosci
Er.211 Przecigzenie serwosterownika znamionowej podczas pracy ciggtej, zbyt wysoki
wzrost temperatury
Ero12 Przekroczenie predkosci wyjscia Zmniejsz liczbe dzielnika impulsu czestotliwosci P04-
r.
dzielnika czestotliwosci 17, zmniejsz czestotliwos¢ impulsu wejsciowego
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Nieprawidtowy rodzaj
. L o serwosilnika/serwosterownika, Zbyt czeste
Er.213 Awaria przecigzenia serwosilnika . . Lo .
przyspieszanie/zwalnianie — zwieksz czas
przy$pieszania/zwalniania, zbyt duze obcigzenie
Zablokowany wat silnika — zbyt duze obcigzenie,
Er.214 Blokada obrotow serwosilnika nieprawidtowe podtgczenie UVW lub uszkodzone
przewody, uszkodzony przewdd enkodera
Obniz temperature otoczenia, sprawdz czy
Er.215 Przegrzanie wentylatora wentylator pracuje, sprawdz czy wlot/wylot
powietrza nie jest zablokowany
Er.220 Awaria baterii enkodera Nie podtgczono baterii lub napiecie jest za niskie
Er.221 Btad licznika enkodera Btad licznika enkodera absolutnego
Er 222 Przepetnienie licznika Przepetnienie licznika wieloportowego enkodera
r.
wieloportowego enkodera absolutnego
L . Nieprawidtowe ustawienie parametréw
Btad ustawien elektronicznego . . L .
Er.230 L . elektronicznej przetozenia przektadni, prosze
przetozenia przektadni i
resetowac 0.001-4000
Blokada watu serwosilnika, Zbyt wysoka
czestotliwos¢ impulsu wejsciowego, Za niskie
Er.250 Zbyt wysoka dewiacja pozycji ustawienie progu dewiacji P09-10, Uszkodzenie
wyjscia UVW lub utraty fazy, uszkodzony przewdd
enkodera
Er 051 Wejsciowy impuls pozycji jest Przekroczenie maksymalnej wartosci czestotliwosci
r.
zbyt wysoki impulsu P09-09
Blokada watu serwosilnika, Zbyt wysoka
L .. | czestotliwos¢ impulsu wejsciowego, Za niskie
Zbyt wysoka dewiacja zamknietej L oL .
Er.252 . L ustawienie progu dewiacji POE-08, Uszkodzenie
petli sprzezenia zwrotnego o .
wyjscia UVW lub utraty fazy, uszkodzony przewdd
enkodera
Er.300 Btad ustawien wyjscia dzielnika Ustawienia podziatu czestotliwosci przekraczaja
r.
czestotliwosci numer linii enkodera serwosilnika
. Brak sygnatu wytgcznika kraricowego lub zbyt dtugi
Btad przekroczenia czasu L L . L )
czas poszukiwan, potwierdz prawidtowosc¢ dziatania
Er.301 powrotu punktu poczgtkowego . .
DI, zwieksz czas szukania punktu poczatkowego
do zera
P04-35
Er.302 Btad zbyt duzego offsetu Nieprawidtowe podtaczenie Al lub dryft zerowy
r.
zerowego Al przekracza 50mV przez zaktécenia
Ostrzezenie wytgczenia . .
Er.303 . Wykryto sygnat DI wytgczenia awaryjnego
awaryjnego
Er 310 Ostrzezenie przecigzenia Nieprawidtowe podtaczenie rezystora hamowania
r.
regeneracji lub wartos¢ zewnetrznego rezystora hamowania

97

Elmark Automatyka S.A.

ul. Niemcewicza 76, 05-075 Warszawa, tel. (+48) 22 773 79 37; elmark@elmark.com.pl; www.elmark.com.pl
NIP: 5252072585; KRS: 0000803828, Sad Rejonowy dla M-St. Warszawy, XIV Wydziat Gosp. KRS; Kapitat Zaktadowy 525.000 zt, w petni optacony




4Eb ELMARK lmatic

Automatyka cow TR oL

M O T 1 ON

Konserwacja i inspekcja

jest zbyt duza, Czas zwalniania zbyt niski gdy
predkos¢ za duza, za duze obcigzenie
Rezystancja zewnetrznego L, L. . .
. . Zmien na warto$¢ rezystora hamowania na wiekszg,
Er.312 rezystora hamujacego jest zbyt .
ustaw P01-27 prawidtowo
mata
Er313 Uszkodzenie linii zasilania Nieprawidtowe podtgczenie przewodu zasilania
r.
serwosilnika silnika lub uszkodzony przewéd
Nieprawidtowy rodzaj
Er.315 Ostrzezenie przecigzenia serwosilnika/serwosterownika, Zbyt czeste
r.
serwosilnika przyspieszanie/zwalnianie — zwieksz czas
przy$pieszania/zwalniania, zbyt duze obcigzenie
L Modyfikacja koddw funkcyjnych parametréw
Er.320 Restart zasilania o
podczas restartu zasilania
Przekroczenie zakresu . .
Er.322 o Wykryto sygnat DI przekroczenia pozycji do przodu
serwosilnika do przodu
Przekroczenie zakresu . .
Er.323 o Wykryto sygnat DO przekroczenia pozycji do przodu
serwosilnika do tytu
Er 324 Ostrzezenie utraty fazy Nie podtgczono jednga z trzech faz, jesli uzywane sg
r.
wejsciowej ztacza ptytowe, ustaw P09-00=2
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9. Specyfikacja serwosilnikow

. L, Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkos¢ :
- i i X X obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika znamiono znamionowe znamionowy zZnamionowa i
i zZnamionowy obrotowy (kgm?)
wa (kW) (\))] (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-60KP20A30 oo YYB 0,2 220 1,3 3000 0,64 1,91 0,0264-103
EMM-60KP40A30 oo YYB 0,4 220 2,6 3000 1,3 3,8 0,028:10°3

4-5.5 réwno

\rozpoprowadzone

D50
D14

60.2
205 | fed

2=

10

L¥%]

+

N

11

\»MI]
L)

Model EMM-60KP20A30

EMM-60KP40A30
L bez hamulca (mm) 109

108
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L. L, Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkosé X
L X X X i obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika znamionowa znamionowe zZnamionowy znamionowa )
i znamionowy obrotowy (kgm?)
(kw) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-80KP40A3000YYB 0,4 220 2,0 3000 1,27 3,8 1,05-10°3
EMM-80KP75A3000YYB 0,75 220 4,4 3000 2,39 7,16 0,9-103
EMM-80KP73A2000YYB 0,73 220 3,0 2000 3,50 10,5 2,63-10°3
EMM-80KP100A2500YYB 1 220 4,4 2500 4,00 12 2,97-103
0193 H
Al 0018
P=1
=
o oo
- - B —
~
(S
AA g0
-0.03
!
)
1553
0.1
Model EMM-80KP40A30 EMM-80KP73A20 EMM-80KP75A30 EMM-80KP100A25

L bez hamulca (mm)

124

119

122,5

191
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L. L, Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkosé i
_ X X X i obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika znamiono znamionowe zZnamionowy znamionowa i
i znamionowy obrotowy (kgm?)
wa (kW) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-130SP100A2500YYB 1,0 220 4,0 2500 4,0 12 0,85-103
EMM-130SP100A2000YYB 1,0 220 5,0 2000 5,0 15 1,06-103
EMM-130SP150A1500YYB 1,5 220 6,0 1500 10,0 25 1,94-103
EMM-130SP150A2000YYB 1,5 220 7,5 2000 7,7 22 1,53-103
EMM-130SP150A2500YYB 1,5 220 6,0 2500 6,0 18 1,26:103
EMM-130SP200A2000YYB 2,0 220 10,0 2000 10,0 25 1,94-103
EMM-130SP200A2500YYB 2,0 220 7,5 2500 7,7 22 1,53-10°3
EMM-130SP200A2000YYD 2,0 380 6,0 2000 10,0 30 2,77-10°3
EMM-130SP200A2500YYD 2,0 380 6,0 2500 7,7 25 1,94-103
EMM-130SP230A1500YYD 2,3 380 5,0 1500 15 30 2,77-10°3
EMM-130SP260A2500YYD 2,6 380 6,0 2500 10 25 1,94-103
EMM-130SP380A2500YYD 3,8 380 8,8 2500 15,0 30 2,77-103

115

) 14
S5
2—sf«
1
25 40 | —
I
o145
L
M6XL120 6h9
Model 130
10 15
Moment znamionowy
(Nm) 4 5 6 7,7 1500 2500 2500
obr/min obr/min obr/min
L bez hamulca (mm) 166 171 179 192 213 209 231
L z hamulcem (mm) 229 234 242 255 294 290 312
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L > Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkosé X
- i i X i obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika znamion znamionowe znamionowy znamionowa i
i znamionowy obrotowy (kgm?)
owa (kW) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-180SP300A15 oo YYD 3,0 380 7,5 1500 19,0 47 7,0-10°3
EMM-180SP400A15 oo YYD 4,0 380 10,0 1500 25,5 62 9,64:10°3
EMM-180SP450A20 oo YYD 4,5 380 9,5 2000 21,5 53 7,96-103
EMM-180SP430A15 oo YYD 4,3 380 10,0 1500 27,0 69 9,64-103
EMM-180SP550A15 oo YYD 5,5 380 12,0 1500 35,0 70 12,25-10°3
EMM-180SP750A15 oo YYD 7,5 380 20,0 1500 48,0 96 16,72-103
—]
65
32 — I
©38.5%2. 5[« — =
ﬁ N 4-313
/©
I, S
4 | | / \\
J Jl— g -
‘:’ S | = '
s — ' /
\[. :
3 51
® @
- /
@ | e
L 3200 1=
1
MS8xL30 | 10
e
30
Model 180
Moment znamionowy
19 21,5 25,5 27 35 48
(Nm)
L bez hamulca (mm) 232 243 262 262 292 346
L z hamulcem (mm) 304 315 334 334 364 418
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L » Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkos¢ .
L X i X i obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika znamionowa znamionowe znamionowy znamionowa .
i znamionowy obrotowy (kgm?)
(kw) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-200SP11KA1500YYD 11 380 21 1500 70 105 9,77-:10°3
EMM-200SP14KA2000YYD 14,7 380 28 2000 70 105 9,77-:10°3
EMM-200SP17KA2000YYD 17,6 380 32 2000 84 126 13,08-103
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Model 200
Moment znamionowy
70 84
(Nm)
L bez hamulca (mm) 413 451
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Specyfikacja serwosilnikow
L ” Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkos¢ .
- X ) X ) obrotowy moment Inercja watu
Model serwosilnika Znamionowa Znamionowe Znamionowy Znamionowa .
i zZnamionowy obrotowy (kgm?)
(kw) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-90KP073A2000YYB 0,7 220 3.0 2000 3,5 10,5 3,4-10°
EMM-90KP100A2500YYB 1,0 220 4.0 2500 4,0 12 3,7-10°
130.1 3
A Of
M5xL2
g 3
EER = R =il bz 3
3l e
3 25
3 8
35 LA 86
Model 90
Moment znamionowy
3,5 4
(Nm)
L bez hamulca (mm) 172 182
L z hamulcem (mm) 214 224
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Specyfikacja serwosilnikow

_ .. Moment Maks.
Moc Napiecie Prad Predkosé i
I . . . ) obrotowy moment Inercja
Model serwosilnika znamionowa znamionowe znamionowy znamionowa )
i znamionowy obrotowy | watu (kgm?)
(kw) (V) (A) (obr/min)
(Nm) (Nm)
EMM-110KP120A3000YYB 1,2 220 5.0 3000 4,0 12 5,410
EMM-110KP180A3000YYB 1,8 220 6.0 3000 6,0 18 7,610
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Model 110
Moment znamionowy
4 6
(Nm)
L bez hamulca (mm) 189 219
L z hamulcem (mm) 254 284
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Specyfikacja serwosilnikow

Rekomendowane zewnetrzne rezystory hamujgce

Napiecie / Napiecie / Minimalna
Wbudowana Zalecana
Model prad prad Imax . zewnetrzna L,
L L rezystancja . wartosc
wejsciowy wyjsciowy rezystancja
1-fazowe 3-fazowe
EMD2100-
5.5A 2.8A 20A 90Q/50W
40A-2
220VAC 0~200VAC
1-fazowe 3-fazowe
EMD100-
10.9A 5.5A 20A 900Q/50W
75A-2
220VAC 0~200VAC
3-fazowe 3-fazowe
8.7A 7.6A 40A 30Q/120W
EMD100- 220VAC 0~200VAC
100A-2 1-fazowe
15.1A
220VAC
3-fazowe 3-fazowe
11A 9.6A 40A 30Q/120W
EMD100- 220VAC 0~200VAC
150A-2 1-fazowe
19.1A
220VAC
3-fazowe 3-fazowe
13.3A 11.6A 40A 30Q/120W
EMD100- 220VAC 0~200VAC
200A-2 1-fazowe
23.1A
220VAC
3-fazowe 3-fazowe
17.2A 15A 25A >250 30Q/300W
EMD100- 220VAC 0~200VAC
300A-2 1-fazowe
28.2A
220VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
6.9A 6.0A 15A >50Q 100Q/300W
200A-4
380VAC 0~200VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD2100-
10.3A 9.0A 15A >500 100Q/300W
300A-4
380VAC 0~200VAC
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Specyfikacja serwosilnikow
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
14.8A 12.9A 25A >300 50Q/500W
450A-4
380VAC 0~200VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
18.9A 16.5A 25A >30Q 40Q/600W
550A-4
380VAC 0~360VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
29.5A 25.7A 50A >150 250/1000W
750A-4
380VAC 0~360VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
11KkA4 37.8A 33.0A 50A >150 250/1000W
380VAC 0~360VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
15kA-4 51.7A 45A 100A >10Q 200/1200W
380VAC 0~360VAC
3-fazowe 3-fazowe
EMD100-
18KkA4 57.5A 50A 100A >10Q 200/1200W
380VAC 0~360VAC
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